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افزایش سرعت محاسبات در تحلیل مدل های پری داینامیک خطی و غیرخطی تحت بارهای 
ضربه ای
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خلاصه: تئوری پری داینامیک با فرمول بندی جدید در معادلات حرکت، روابط انتگرالی را جایگزین مشتقات مکانی می کند. با 
توجه به این قابلیت، شروع ترک در هر جهت بدون نیاز به افزودن معیارهای رشد ترک امکان پذیر می شود. یکی از اساسی ترین 
مشکلات در تئوری پری داینامیک، حجم بالای محاسبات به دلیل ماهیت دینامیکی آن است. برای حل این مشکل، در این مقاله با 
استفاده از تبدیل موجک، مسائل پری داینامیک تحت بارهای نامنظم یا تصادفی تحلیل شده است. هدف از این کار افزایش سرعت 
  Prototype brittle material محاسبات به بیش از 80 درصد است. روش ارائه شده در این مقاله بر روی دو مدل ماده یعنی
و - MMMMMMMMMMMM MMMMMMMM بررسی شده است. در این راستا به تحلیل سازه ها با رفتار خطی و غیرخطی با در نظر 
گرفتن اثرات ناپیوستگی )مانند ترک( و بدون در نظر گرفتن اثرات ناپیوستگی پرداخته شده است. سازه های انتخاب شده شامل تیرهای 
یک سر گیردار و دو سر ساده می شوند. هر تیر تحت دو بار ضربه ای نامنظم قرار می گیرد. تیرهای مورد نظر یک مرتبه با تابع اصلی 
موج ضربه تحلیل می شوند و یک بار هم با موج های تقریبی به دست آمده از روش موجک تحلیل می شوند. نتایج به دست آمده از 
نمونه های تحقیق حاضر نشان می دهد که روش موجک در سازه های پری داینامیک با رفتار خطی کاهش هزینه ی 87 درصدی و در 
سازه های پری داینامیک با رفتار غیرخطی کاهش زمان محاسبات 94 درصدی ایجاد می کند. این در حالی است که خطای این روش 
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مقدمه- 1
بسیاری از مسائل مکانیک جامدات شامل ناپیوستگی  هایی در هندسه  ی 
از  یکی  ترک  رشد  پیش  بینی  و  ترک  هستند.  جابجایی  میدان  در  یا  جسم 
چالش  ایجاد  جامدات  مکانیک  مسائل  حل  در  که  است  ناپیوستگی  هایی 
می  کند. مسائل مربوط به ترک و رشد ترک در مکانیک جامدات از اهمیت 
بالایی برخوردار است. دلیل اهمیت این موضوع در بررسی مکانیک مواد این 
است که وجود ترک در یک جسم موجب ایجاد شرایط ویژه  ای در نوک ترک 
می  شود که موجب ایجاد تنش  های بی نهایت می  گردد. این مسئله برای اولین 
بار توسط گریفث ]1[ بررسی و اثبات شد. این موضوع منجر به ارائه  ی تئوری 
مکانیک شکست الاستیک خطی شد. در این تئوری لازم است در جسم یک 
ترک اولیه  ی پیش ساخته ایجاد شود. همچنین در این تئوری، شروع ترک و 
رشد ترک به  صورت جداگانه بررسی می  شود و برای تشخیص جهت ترک 
نیز باید معیارهایی جداگانه استفاده شود. لذا این روش دارای پیچیدگی  های 

زیادی در بررسی ترک است. برای غلبه بر این معضلات، روشی تحت عنوان 
پری داینامیک ارائه  شده است. در سال 2000 سیلینگ ]2[ روشی مطرح کرد 
با دقت مناسبی تحلیل کند. اساس  که قادر است سازه  های دارای ترک را 
روش ارائه  شده بر اساس جابجایی و معادلات انتگرالی است. لذا این روش 
با وجود ناپیوستگی هایی که در محیط تحلیل ایجاد می  شود، همچنان پایدار 
به    ]3[ عسگری  و  سیلینگ  توسط   2005 سال  در  ارائه  شده  روش  است. 
صورت کامل  تری توسعه داده شد. در روش ارائه  شده نیرو  های بین ذرات در 
فاصله  ی معینی از یکدیگر قرار دارند. به این فاصله باند گفته می  شود. در این 
روش شروع ترک و رشد آن و شکست در نقاط مختلف با دقت بسیار مناسبی 

پیش  بینی می  شود. 
با وجود همه  ی ویژگی  های جذاب مدل  های پری داینامیک، آن  ها اغلب 
پر  محدود  اجزا  کلاسیک  تحلیل  روش  های  به  نسبت  محاسباتی  نظر  از 
هزینه  تر هستند ]4[. علاوه بر این به دلیل این  که مدل  های پری داینامیک 
به  صورت غیرمحلی هستند، برای بررسی دقیق رشد ترک و مسیر ترک نیاز 
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برای کاهش محاسبات  بسیار مناسب است ]5-10[.  به یک گسسته سازی 
در  از مطالعات  برخی  است.  انجام  گرفته  پری داینامیک مطالعاتی  مدل  های 
گسسته سازی  به  نیاز  که  است  اجزا  در  تطبیقی  شبکه  ی  پالایش  زمینه  ی 
دقیق دارد ]12 و 11[. ایده ارائه  شده در این تحقیقات فقط برای گوشه  ها و 
قطعات ترک  خورده کاربرد دارد. همچنین در برخی از تحقیقات انجام  شده 
بین  پردازش  موازی سازی  از  عددی  روش  های  در  محاسبات  کاهش  برای 
هسته  های CPU استفاده  شده است ]12-16[. پاره  ای دیگر از پژوهش  ها 
 .]17 و   18[ است   GPU و   CPU در  پردازش  موازی سازی  زمینه ی  در 
قرار  گسسته  ارتعاشات  تحت  نظر  مورد  سازه  ی  صورتی  که  در  همچنین 
در مدل  های  افزایش حجم محاسبات  بار موجب  نقاط گسسته    تعداد  گیرد، 

پری داینامیک می شود. 
در این مقاله برای اولین بار از تبدیل موجک برای کاهش محاسبات در 
مسائل پری داینامیک تحت بارهای گسسته استفاده  شده است. پیش  از این 
در تحلیل  های دینامیکی تاریخچه زمانی خطی و غیرخطی از این روش برای 
کاهش محاسبات استفاده  شده است ]19-22[. سلاجقه و حیدری از تبدیل 
موجکی و تبدیل فوریه برای کاهش زمان محاسبات تحلیل تاریخچه زمانی 
خطی سازه  ها استفاده نمودند ]23[. آن  ها در پژوهشی دیگر ]24[ از تبدیل 
موجک گسسته برای تحلیل دینامیکی خطی سازه  ها استفاده نمودند و عملکرد 
مناسب آن را در کاهش زمان محاسبات نشان دادند. حیدری و سلاجقه ]25[ 
دینامیکی  تحلیل  محاسبات  کاهش حجم  برای  موجک  از شبکه  ی عصبی 
سازه  ها در مسائل بهینه  سازی نیز استفاده نمودند. در پژوهشی دیگر حیدری و 
همکاران ]26[ از تبدیل موجک گسسته برای کاهش زمان محاسبات تحلیل 
همکاران  و  حیدری  همچنین  نمودند.  استفاده  برشی  ساختمان  های  خطی 
ضریب  اساس  بر  را  آزادی  درجه  یک  سازه  ی  غیرخطی  پاسخ  طیف   ]27[
µ( برای تعدادی رکورد زلزله بررسی نمودند. مطالعات آن  ها  شکل  پذیری )
نشان داد که فیلتر موجکی تا سه مرحله دارای عملکرد خوبی در کاهش زمان 
بهینه  سازی  برای  تبدیل موجک  از   ]28[ و همکاران  کاوه  است.  محاسبات 
همکاران  و  دادخواه  کردند.  استفاده  خطی  تحلیل  در  محاسبات  کاهش  و 
تحلیل  در  محاسبات  زمان  توانستند  موجک  تبدیل  از  استفاده  با  نیز   ]22[
دینامیکی فزاینده را بیش از 87 درصد کاهش دهند. مطالعات گذشته و برخی 
دیگر از مطالعات نشان می دهد تبدیل موجک با کاهش زمان محاسبات و 
تحمیل خطای کم به نتایج می تواند در مسائل دینامیکی مورد استفاده قرار 
بگیرد ]30، 29، 27-22[. با توجه به ماهیت دینامیکی معادلات در مدل  های 
پری  داینامیک پیش  بینی می  شود استفاده از تبدیل موجک برای کاهش نقاط 

به  را  محاسبات  می  تواند حجم  سازه  بر  وارد  بارهای گسسته  ی  در  گسسته 
میزان قابل توجهی کاهش دهد.

در این مقاله به بررسی عملکرد روش ارائه  شده بر روی دو مدل ماده 
 Micro-plastic و   Prototype brittle material یعنی 
material پرداخته می  شود. بر این اساس ابتدا برنامه هایی که در نرم افزار 

MATLAB بر اساس روش پری داینامیک نوشته  شده است با مدل  های 

ارائه  شده در مقالات مختلف صحت سنجی می  شود. سپس یک تیر با رفتار 
خطی و دو تیر بتن مسلح با رفتار غیرخطی تحت دو بار ضربه  ی متفاوت قرار 
خواهند گرفت. تیر  های مورد نظر یک  بار با تابع موج اصلی و یک   بار با تابع 
موج تقریبی به  دست  آمده از روش موجک تحلیل می  شوند و میزان کاهش 

محاسبات و خطای ایجاد شده در نتایج مورد بررسی قرار می گیرد.

 تئوری پری داینامیک باندی21- 
در این قسمت به بررسی مختصر تئوری پری داینامیک باندی پرداخته 
می  شود ]2[. تئوری پری داینامیک در واقع روشی مبتنی بر قانون دوم نیوتن 
است که جایگزینی برای روابط مربوط به مکانیک محیط  های پیوسته با در 
پاسخ  این روش  در  ناپیوستگی  هایی مثل ترک  خوردگی است.  نظر گرفتن 
بین   نیرو  های  گرفتن  نظر  در  و  حرکت  معادلات  حل  با  ذره  هر  دینامیکی 
ذره ای حاصل می  شود. در واقع پری داینامیک، فرمول  بندی مجدد معادلات 
است.  مکانی  انتگرال  معادلات  از  استفاده  با  جامدات  مکانیک  در  حرکت 
پری داینامیک باندی روشی غیرمحلی و متفاوت با روش  های غیرمحلی دیگر 
ارتباط  در  یکدیگر  با  پاسخ  توابع  توسط  مختلف  نقاط  روش  این  در  است. 
هستند. این روش در واقع نسخه  ای از دینامیک مولکولی است که به کمک 
آن  یکی از مشکلات مهم در مهندسی که پیش  بینی خط ترک است برطرف 
می  گردد. روابط اولیه  ی پری  داینامیک توسط سلینگ در سال 2000 ارائه شد. 
( با  x R∈ بر مبنای روابط ارائه  شده فرض می  شود که هر نقطه در فضا )
نقاط همسایه  ی خود به  واسطه ی نیروی بین گره  ای در تعامل است. مطابق 
δ، شعاع همسایگی برای هر نقطه مشخص می  شود.  شکل 1 با استفاده از
به عبارت دیگر می  توان گفت با کاهش شعاع همسایگی اثر نقاط بر روی  هم 
از معادلات  پیوسته  ی کلاسیک حالت خاصی  کم می  شود. مکانیک محیط 
پری داینامیک با شعاع صفر است ]32 و 31[. در تئوری پری داینامیک تنش 
و کرنش از نیروهای بین  گره  ای وارد بر حجم ذره برای هر نقطه ی مادی به 

دست می  آیند ]33[.
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 شعاع همسایگی برای هر نقطه . 1شکل 

Figure 1. Neighborhood radius for each point 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 1. شعاع همسایگی برای هر نقطه

Fig. 1. Neighborhood radius for each point

همان طور که گفته شد در تئوری پری  داینامیک هر ذره با ذرات همسا  یه  ی 
خود دارای تعامل نیرویی است. مطابق رابطه  ی 1، این نیرو تابعی از زمان و 

جابجایی است.
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در رابطه  ی x ،1 و x’ نقاط همسایه و u بردار جابجایی نقطه  ی مورد نظر 
است. بر اساس این تئوری شتاب برای یک  ذره از رابطه  ی 2 به دست می  آید:

(2)
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در این رابطه، H یک همسایگی برای u ،x بردار جابجایی، b میدان 
چگالی نیروی حجمی و t زمان است. برای به دست آوردن نیروی بین گره  ای 

در این روش از رابطه  ی 3 استفاده می  شود:

(3)
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η به ترتیب موقعیت نسبی دو ذره و  ξ و  در این رابطه پارامترهای 
به  برای  مقاله  این  را نشان می  دهند )شکل 2(. در  جابجایی نسبی دو ذره 
دست آوردن کش  آمدگی باند برای بتن از رابطه  ی 4-الف که توسط میرندا و 

 
 همسایهی موقعیت و جابجایی نسبی دو ذره. 2شکل 

Figure 2. Position and relative displacement of two neighboring particles 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 2. موقعیت و جابجایی نسبی دو ذره ی همسایه

Fig. 2. Position and relative displacement of two neigh-
boring particles

همکاران ]34[ ارائه  شده است، استفاده می  شود. همچنین برای مصالح دیگر 
نیز از رابطه  ی 4-ب که توسط سلینگ ]2[ ارائه  شده است، استفاده می  شود:

(4)

از    ذره   ک ی  برای  شتاباین تئوری    بر اساساست.    نظر   مورد ی  نقطهجابجایی    بردار   uنقاط همسایه و    ’xو    x،  1ی  در رابطه
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 همسایهی موقعیت و جابجایی نسبی دو ذره. 2شکل 

Figure 2. Position and relative displacement of two neighboring particles 

 
-از رابطه یبعد سهو  یبعد دوهای ای حالتبر cی سختی مربوط به هر باند است. مقدار دهنده نشان c، پارامتر 3ی در رابطه 

مدول یانگ و شعاع همسایگی   ضخامت،  یدهنده  به ترتیب نشان   و   t،Eآید. در این رابطه پارامترهای به دست می  الف-5ی  
باید توجه شود که روش  هستند دارای حداکثر   یبعد  سهو    یبعد  دوحالت    درکه    شود  برای موادی استفادهتواند  می  شده  هارائ. 

باند در مدل [34]  و همکاران  ی میرندادر مقاله  باشند.  0/ 33و    25/0ضریب پواسون   سازی مصالح بتن مسلح از  برای سختی هر 
در   است.  شده  هاستفادمربوط به مصالح بتن مسلح از این رابطه    یهامثالاست. در این مقاله نیز برای    شده  هاستفادب  -5ی  رابطه
 بیانگر مدول بالک است. k  ب، پارامتر-5ی رابطه

 

 در رابطه  ی 3، پارامتر c نشان   دهنده  ی سختی مربوط به هر باند است. 
مقدار c برای حالت  های دو بعدی و سه  بعدی از رابطه  ی 5-الف به دست 
دهنده  ی  نشان    ترتیب  به   δ و   E ،t پارامترهای رابطه  این  در  می  آید. 
ضخامت، مدول یانگ و شعاع همسایگی هستند. باید توجه شود که روش 
بعدی و سه   دو  در حالت  استفاده شود که  موادی  برای  ارائه  شده می  تواند 
بعدی دارای حداکثر ضریب پواسون 0/25 و 0/33 باشند. در مقاله  ی میرندا 
از  بتن مسلح  باند در مدل  سازی مصالح  برای سختی هر  و همکاران ]34[ 
رابطه  ی 5-ب استفاده  شده است. در این مقاله نیز برای مثال های مربوط به 
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مصالح بتن مسلح از این رابطه استفاده  شده است. در رابطه  ی 5-ب، پارامتر 
k بیانگر مدول بالک است.
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توان گفت پیوند  می  این پارامتربا توجه به  وقعیت و جابجایی نسبی دو ذره است.  وابسته به م   پارامتر   3  ی همچنین در رابطه

باند   6ی  رابطه  مطابقآید.  به دست می  6ی  مقدار آن از رابطه  و  است  شدهن  شکستهیا    شکسته شدهبین دو ذره   برای حالتی که 
 است. 1این پارامتر  نشکسته باشد مقدار ندشکسته باشد مقدار این پارامتر برابر صفر و برای حالتی که با
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برای  است  ذکر  به  شدن  بررسی  لازم  پارامتر    جدا  ذره  از  باند  پارامترتعریف می  0sیک  این  مقدار  تر  شود.  مصالح  برای    ددر 

رابطه  نیهمچن  آید.به دست می  7ی  از رابطه  یبعد  سهو    یبعد  دوهای  حالت از  برای مصالح بتن مسلح  پارامتر    به ب  -7ی  این 
ی  ی میزان انتشار آزادانهپارامتری وابسته به خصوصیت ماده است که نشان دهنده  0Gهمچنین در این رابطه    است.  آمده  دست

پارامتر در مطالعات مکانیک شکست  انرژی در ماده می این  است.  بر واحد سطح  انرژی  برحسب  پارامتر  این  عنوان  باشد. واحد  به 
 شود.خصوصیتی کاربردی شناخته می
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با توجه به  . در این  [35]  شوداستفاده می   8ی  آوردن میزان آسیب در هر نقطه از سازه رابطههمچنین برای به دست   رابطه 

به چه    نظر   مورد ی  توان نتیجه گرفت درصد آسیب نقطهمی  متصل به ذرهباندهای    کل   شده به تعداد  های شکستهنسبت تعداد باند
)مقدار  کند.ی زیر انتگرال بر روی کل باندهای متصل شده بر روی یک گره عمل میدر این رابطه میزان بوده است. , (x t  عددی

 ی آسیب در هر گره برای گام زمانی مورد نظر است. دهنده و یک است و نشان  0بین 

 :اگر

 سه بعدی

 تنش مسطح 

 

صورت  در غیر این  
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µ وابسته به موقعیت و جابجایی نسبی دو  همچنین در رابطه  ی 3 پارامتر 
ذره شکسته  دو  بین  پیوند  پارامتر می  توان گفت  این  به  توجه  با  است.  ذره 
شده یا شکسته نشده است و مقدار آن از رابطه  ی 6 به دست می  آید. مطابق 
رابطه  ی 6 برای حالتی که باند شکسته باشد مقدار این پارامتر برابر صفر و 

برای حالتی که باند نشکسته باشد مقدار این پارامتر 1 است.
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 0s لازم به ذکر است برای بررسی جدا شدن یک باند از ذره پارامتر 
تعریف می  شود. مقدار این پارامتر در مصالح ترد برای حالت  های دو بعدی و 
سه  بعدی از رابطه  ی 7 به دست می  آید. همچنین این پارامتر برای مصالح 
 0G بتن مسلح از رابطه  ی 7-ب به  دست  آمده است. همچنین در این رابطه 
انتشار  میزان  نشان دهنده  ی  ماده است که  به خصوصیت  وابسته  پارامتری 
بر واحد  انرژی  پارامتر برحسب  این  انرژی در ماده می  باشد. واحد  آزادانه  ی 
سطح است. این پارامتر در مطالعات مکانیک شکست به عنوان خصوصیتی 

کاربردی شناخته می  شود.
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)مقدار  کند.ی زیر انتگرال بر روی کل باندهای متصل شده بر روی یک گره عمل میدر این رابطه میزان بوده است. , (x t  عددی
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همچنین برای به دست آوردن میزان آسیب در هر نقطه از سازه رابطه  ی 
باند  های  تعداد  نسبت  به  توجه  با  رابطه  این  در   .]35[ می  شود  استفاده   8
گرفت  نتیجه  می  توان  ذره  به  متصل  باندهای  کل  تعداد  به  شده  شکسته   
درصد آسیب نقطه  ی مورد نظر به چه میزان بوده است. در این رابطه  ی زیر 
بر روی یک گره عمل می  کند.  باندهای متصل شده  بر روی کل  انتگرال 
) عددی بین 0 و یک است و نشان   دهنده  ی آسیب در هر  , (x tφ مقدار 

گره برای گام زمانی مورد نظر است.
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از روشی تحت  این مقاله برای به دست آوردن جابجایی و سرعت  در 
عنوان Velocity-Verlet استفاده  شده است ]36[. این روش به صورت 
گسسته و گام به گام جابجایی و سرعت را به دست می  آورد. مطابق رابطه  ی 
جابجایی  و  سرعت  شتاب،  بیانگر  ترتیب  به   u و   u  ،u پارامترهای   ،9
 n پارامتر  همچنین  می  آیند.  دست  به  گام  به  گام  صورت  به  که  هستند 

شمارنده  ی این روش است.
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این مقاله به صورت  بتن مسلح در  این که رفتار سازه  های  به  با توجه 
 Micro-plastic رفتاری  مدل  از  لذا  است،  شده  مدل  سازی  غیرخطی 
material ]37[ برای در نظر گرفتن اثرات غیرخطی مصالح استفاده شده 

است. در این حالت نیروی بین گره  ای از رابطه  ی زیر محاسبه می  شود.

(10)

به        توجه  سازهبا  رفتار  که  ماین  بتن  مدلسهای  غیرخطی  صورت  به  مقاله  این  در  رفتاری لح  مدل  از  لذا  است،  شده  سازی 
Micro-plastic material [37]  .ای از  در این حالت نیروی بین گرهبرای در نظر گرفتن اثرات غیرخطی مصالح استفاده شده است
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)ˆی بالا  که در رابطه      (s t  آمدگی پلاستیک و    کشYs   با تسلیم است. مقدار نیروی تسلیم نیز از    کش آمدگی بحرانی معادل 
در نظر گرفته شده   01/0و    00053/0به ترتیب    فولادو    بتنهای بتن مسلح برای  سازه  Ysمقدار    شود.محاسبه می   10ی  رابطه
 cبه یک ثابت  داینامیک تنها  توان نتیجه گرفت این مدل رفتاری مبتنی بر پریاساس مدل معرفی شده در بالا می  . بر[34]  است

فاده شده است. باید به این نکته اشاره  تاس   5ی  از رابطه  cست آوردن  های بتن مسلح برای به دبرای تحلیل سازه نیاز دارد. در سازه
برابر باندهای بتن در نظر گرفته شده    3برای باندهایی که بین فولاد و بتن وجود دارد،    Ysمقدار    [34]کرد که با توجه به مرجع   

 است.
 
 تئوری موجک -3

نماید. برای  های مختلف تجزیه میی فرکانس دهنده  های تشکیلها و کسینوسهای ورودی را به سینوسسیگنال  ،تحلیل فوریه
وقوع هر موج با    فوریه، از دست دادن اطلاعات زمانی  تبدیلترین نقص  بزرگتحلیل فوریه بسیار مفید است.  ها  بسیاری از سیگنال

تبدیل  فرکانس خاص فرآیند  د  است.  در طول  استلذا  مهم  زمانی  اطلاعات  که  مواقعی  روش  باید  ر  مانند  از  دیگری   تبدیلهای 
توان  ی پارامتر مقیاس میلهیوس   به .  [30]  موجک استفاده شود. در تبدیل موجک، پارامترهایی به نام مقیاس و انتقال وجود دارند

ی لهیوس   بهتوان موج را فشرده و جزئیات موج را نشان داد و  ی مقیاس کم میلهیوس   به. در حقیقت  نمود  باز موج را فشرده و یا  
. در تئوری موجک، مقیاس زیاد متناظر با فرکانس پایین است  و موج تقریبات را به دست آورد  نمود  بازتوان موج را مقیاس زیاد می

مقیاس کم متناظر با فرکانس بالا است و جزئیات موج را    ادامه دارد. همچنین  موج طولدهد و در  و اطلاعات کلی موج را نشان می 
ادامه ندارد. در نشان می  اط  دهد و در طول مدت موج  پایین دقیقجایی که  تجزیه  ازین  موردتری  لاعات فرکانس  تحلیل    و  است، 

ی وسیله  نیاز است، به  دهد. همچنین زمانی که اطلاعات فرکانس بالا موردی استفاده از فواصل زمانی طولانی را میموجک اجازه
می موجک  کوتاه تبدیل  نواحی  فوریه توان  تحلیل  در  نمود.  رصد  را  سیگن(12)رابطه    تر  یک  کسینوسی  ،  و  سینوسی  امواج  به  ال 

های مقیاس شده از موجک اصلی مادر تجزیه  طور مشابه در تحلیل موجک، یک سیگنال به سیگنال  به   و  شودمختلفی تقسیم می
برد.  ی فرکانس میگیری به حوزه ی زمان است را با انتگرال که در حوزه  )x(tیه موج  تحلیل فور  12ی  مطابق رابطه.  [38]شود  می

ی  دهنده  به ترتیب نشان  tو    fرود. در این رابطه  گیری از بین میشود که اطلاعات زمانی در طول انتگرالدر این راستا مشاهده می
 زمان و فرکانس است. 
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Ys کش  آمدگی  )ˆ کش  آمدگی پلاستیک و  (s t که در رابطه  ی بالا 
بحرانی معادل با تسلیم است. مقدار نیروی تسلیم نیز از رابطه  ی 10 محاسبه 
ترتیب  به  فولاد  و  بتن  برای  مسلح  بتن  سازه  های   Ys مقدار  می  شود. 
0/00053 و 0/01 در نظر گرفته شده است ]34[. بر اساس مدل معرفی شده 
در بالا می  توان نتیجه گرفت این مدل رفتاری مبتنی بر پری  داینامیک تنها 
به یک ثابت c برای تحلیل سازه نیاز دارد. در سازه  های بتن مسلح برای به 
دست آوردن c از رابطه  ی 5 استفاده شده است. باید به این نکته اشاره کرد 
Ys برای باندهایی که بین فولاد و بتن  که با توجه به مرجع  ]34[ مقدار 

وجود دارد، 3 برابر باندهای بتن در نظر گرفته شده است.

تئوری موجک- 3
کسینوس  های  و  سینوس  ها  به  را  ورودی  سیگنال های  فوریه،  تحلیل 
از  بسیاری  برای  می  نماید.  تجزیه  مختلف  فرکانس های  تشکیل  دهنده ی 
سیگنال  ها تحلیل فوریه بسیار مفید است. بزرگ ترین نقص تبدیل فوریه، از 
دست دادن اطلاعات زمانی وقوع هر موج با فرکانس خاص در طول فرآیند 
تبدیل است. لذا در مواقعی که اطلاعات زمانی مهم است باید از روش  های 
دیگری مانند تبدیل موجک استفاده شود. در تبدیل موجک، پارامترهایی به 
مقیاس می توان  پارامتر  به  وسیله ی   .]30[ دارند  انتقال وجود  و  مقیاس  نام 
موج را فشرده و یا باز نمود. در حقیقت به  وسیله ی مقیاس کم می توان موج 

را فشرده و جزئیات موج را نشان داد و به  وسیله ی مقیاس زیاد می توان موج 
را باز نمود و موج تقریبات را به دست آورد. در تئوری موجک، مقیاس زیاد 
متناظر با فرکانس پایین است و اطلاعات کلی موج را نشان می دهد و در 
و  بالا است  با فرکانس  متناظر  دارد. همچنین مقیاس کم  ادامه  طول  موج 
جزئیات موج را نشان می دهد و در طول مدت موج ادامه ندارد. در جایی که 
اطلاعات فرکانس پایین دقیق تری مورد نیاز است، تجزیه  و تحلیل موجک 
که  زمانی  همچنین  می دهد.  را  طولانی  زمانی  فواصل  از  استفاده  اجازه  ی 
تبدیل موجک می توان  به  وسیله ی  نیاز است،  بالا مورد  اطلاعات فرکانس 
نواحی کوتاه تر را رصد نمود. در تحلیل فوریه )رابطه 12(، یک سیگنال به 
در  مشابه  به  طور  و  می شود  تقسیم  مختلفی  کسینوسی  و  سینوسی  امواج 
تحلیل موجک، یک سیگنال به سیگنال های مقیاس شده از موجک اصلی 
مادر تجزیه می شود ]38[. مطابق رابطه  ی 12 تحلیل فوریه موج x(t( که 
در حوزه  ی زمان است را با انتگرال گیری به حوزه  ی فرکانس می  برد. در این 
بین  از  انتگرال گیری  طول  در  زمانی  اطلاعات  که  می  شود  مشاهده  راستا 

می  رود. در این رابطه f و t به ترتیب نشان   دهنده  ی زمان و فرکانس است.

(12) (12) -jωtF(ω) = x(t)e dt      ,      = 2 f 
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 تبدیل موجک پیوسته  -1-3
 : [39-41]شود بیان می 13ی رابطهتبدیل موجک پیوسته، مشابه تبدیل فوریه توسط 
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WTXدر آن   که  یاگونه   به ( ,s)    پارامتر تبدیل از  پارامتر مقیاس   تابعی  پارامتر    sو  نیز توسط    است. موجک مادر 

اس و انتقال  پارامترهای مقی  ،در تبدیل موجک است. در این نوع تبدیل  شده   هبیانگر مزدوج مختلط استفاد  *شود و  نشان داده می
شود که سبب بالا رفتن حجم محاسبات می  ر کوچک است. در حقیقت میزان تغییرات بسیا[42]کنند  پیوسته تغییر می  صورت   به
[38]. 

 
 تبدیل موجک گسسته -2-3

، محققیین شیودتنظیم مییمتناسب با فرکانس موج در فواصل زمانی مختلف   طول پنجره  ،تبدیل موجک  در  که  نیا  با توجه به
اطلاعیات  نیام بااطلاعات جزئی و فرکانس پایین  نام بافرکانس بالا  با سازی تبدیل موجک را به دو فیلترکه پیاده  کردندروشی ارائه  

تیوان برداری از نقیاط منحنیی زمیان را می(، نرخ نمونیههای پایینهای بالا )فرکانسدر مقیاس.  [43و    44]سازد  ممکن می  یتقریب
برداری مجاز از میوج یکوئیست، حداقل نرخ نمونهنابرداری  جم محاسبات را کم نمود. نمونهیکوئیست کاهش داد و حنامطابق قاعده  

تابع مادر شود. در این مقاله از تبدیل موجک گسسته و تابع موجک مادر هار استفاده می[. 26] بازسازی است  پیوسته است که قابل
 :[45]آید به دست می 14ی از رابطه 1dbهار یا 

(14) 
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)ای که در آن  گونه  به (t    تابع مادر و( (t  ی صریح ریاضی بعضی از توابع مادر دارای رابطهدهد.  تابع مقیاس را نشان می

مختلط با میانگین صفر و طول   یا  حقیقی  یک تابع متناوب،  ندارند. در حقیقت موجک  ها عبارت صریح ریاضیبوده و بعضی از آن
)  صورت   به محدود است که فضای آن   ) ( )t L R )  شود. تابعنوشته می  2 )t  و  شودمی  نامیده  مادر  موجک  ( )L R2  نشان 

)  . تابعاست  پذیرگیری از توابع مربعی انتگرالاندازه  هیلبرت قابل  فضای  دهنده )t  ایجاد    برای  فرکانس  و  ی فضادامنه  دو  هر  در
 . [46]شود می موجک استفاده از  ایخانواده

گذر با  با فرکانس پایین و بالاگذر  به دو فیلتر پایین  با استفاده از تبدیل موجک گسسته  Nبا تعداد نقاط    sسیگنال    3در شکل  
که   حالی  های پایین را حذف نموده و جزئیات سیگنال را در بر خواهد داشت درفرکانس  بالا گذرشود. فیلتر  فرکانس بالا تجزیه می

نشان داده   D و جزئیات با Aهای بالا را حذف نموده و تقریبات سیگنال را در بر خواهد داشت. تقریبات با فیلتر پایین گذر فرکانس
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)ای که در آن  گونه  به (t    تابع مادر و( (t  ی صریح ریاضی بعضی از توابع مادر دارای رابطهدهد.  تابع مقیاس را نشان می

مختلط با میانگین صفر و طول   یا  حقیقی  یک تابع متناوب،  ندارند. در حقیقت موجک  ها عبارت صریح ریاضیبوده و بعضی از آن
)  صورت   به محدود است که فضای آن   ) ( )t L R )  شود. تابعنوشته می  2 )t  و  شودمی  نامیده  مادر  موجک  ( )L R2  نشان 

)  . تابعاست  پذیرگیری از توابع مربعی انتگرالاندازه  هیلبرت قابل  فضای  دهنده )t  ایجاد    برای  فرکانس  و  ی فضادامنه  دو  هر  در
 . [46]شود می موجک استفاده از  ایخانواده

گذر با  با فرکانس پایین و بالاگذر  به دو فیلتر پایین  با استفاده از تبدیل موجک گسسته  Nبا تعداد نقاط    sسیگنال    3در شکل  
که   حالی  های پایین را حذف نموده و جزئیات سیگنال را در بر خواهد داشت درفرکانس  بالا گذرشود. فیلتر  فرکانس بالا تجزیه می

نشان داده   D و جزئیات با Aهای بالا را حذف نموده و تقریبات سیگنال را در بر خواهد داشت. تقریبات با فیلتر پایین گذر فرکانس

 

τ و پارامتر  WTX تابعی از پارامتر تبدیل  ( ,s)τ به  گونه ای که در آن
و  داده می شود  نشان   ψ پارامتر  توسط  نیز  مادر  موجک  است.   s مقیاس
نوع  این  در  است.  تبدیل موجک  در  استفاده  شده  بیانگر مزدوج مختلط   *

انتقال به  صورت پیوسته تغییر می  کنند ]42[.  پارامترهای مقیاس و  تبدیل، 
حجم  رفتن  بالا  سبب  که  است  کوچک  بسیار  تغییرات  میزان  حقیقت  در 

محاسبات می شود ]38[.
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تبدیل موجک گسسته- 2- 3
با توجه به این  که در تبدیل موجک، طول پنجره   متناسب با فرکانس 
ارائه کردند  تنظیم می  شود، محققین روشی  زمانی مختلف  فواصل  در  موج 
که پیاده سازی تبدیل موجک را به دو فیلتر با فرکانس بالا با نام اطلاعات 
جزئی و فرکانس پایین با نام اطلاعات تقریبی ممکن می  سازد ]44 و 43[. 
در مقیاس  هاي بالا )فرکانس  هاي پایین (، نرخ نمونه برداري از نقاط منحني 
زمان را مي توان مطابق قاعده نایکوئیست کاهش داد و حجم محاسبات را کم 
نمود. نمونه  برداري نایکوئیست، حداقل نرخ نمونه برداري مجاز از موج پیوسته 
است که قابل  بازسازی است ]26[. در این مقاله از تبدیل موجک گسسته و 
1db از رابطه  ی 14  تابع موجک مادر هار استفاده می  شود. تابع مادر هار یا 

به دست می  آید ]45[:

(14)

(12) -jωtF(ω) = x(t)e dt      ,      = 2 f 


− 
 

 تبدیل موجک پیوسته  -1-3
 : [39-41]شود بیان می 13ی رابطهتبدیل موجک پیوسته، مشابه تبدیل فوریه توسط 
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WTXدر آن   که  یاگونه   به ( ,s)    پارامتر تبدیل از  پارامتر مقیاس   تابعی  پارامتر    sو  نیز توسط    است. موجک مادر 

اس و انتقال  پارامترهای مقی  ،در تبدیل موجک است. در این نوع تبدیل  شده   هبیانگر مزدوج مختلط استفاد  *شود و  نشان داده می
شود که سبب بالا رفتن حجم محاسبات می  ر کوچک است. در حقیقت میزان تغییرات بسیا[42]کنند  پیوسته تغییر می  صورت   به
[38]. 

 
 تبدیل موجک گسسته -2-3

، محققیین شیودتنظیم مییمتناسب با فرکانس موج در فواصل زمانی مختلف   طول پنجره  ،تبدیل موجک  در  که  نیا  با توجه به
اطلاعیات  نیام بااطلاعات جزئی و فرکانس پایین  نام بافرکانس بالا  با سازی تبدیل موجک را به دو فیلترکه پیاده  کردندروشی ارائه  

تیوان برداری از نقیاط منحنیی زمیان را می(، نرخ نمونیههای پایینهای بالا )فرکانسدر مقیاس.  [43و    44]سازد  ممکن می  یتقریب
برداری مجاز از میوج یکوئیست، حداقل نرخ نمونهنابرداری  جم محاسبات را کم نمود. نمونهیکوئیست کاهش داد و حنامطابق قاعده  

تابع مادر شود. در این مقاله از تبدیل موجک گسسته و تابع موجک مادر هار استفاده می[. 26] بازسازی است  پیوسته است که قابل
 :[45]آید به دست می 14ی از رابطه 1dbهار یا 
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)  . تابعاست  پذیرگیری از توابع مربعی انتگرالاندازه  هیلبرت قابل  فضای  دهنده )t  ایجاد    برای  فرکانس  و  ی فضادامنه  دو  هر  در
 . [46]شود می موجک استفاده از  ایخانواده

گذر با  با فرکانس پایین و بالاگذر  به دو فیلتر پایین  با استفاده از تبدیل موجک گسسته  Nبا تعداد نقاط    sسیگنال    3در شکل  
که   حالی  های پایین را حذف نموده و جزئیات سیگنال را در بر خواهد داشت درفرکانس  بالا گذرشود. فیلتر  فرکانس بالا تجزیه می

نشان داده   D و جزئیات با Aهای بالا را حذف نموده و تقریبات سیگنال را در بر خواهد داشت. تقریبات با فیلتر پایین گذر فرکانس

 

) تابع مقیاس را نشان  (tφ ) تابع مادر و  (tψ به   گونه  ای که در آن 
می  دهد. بعضي از توابع مادر داراي رابطه  ی صریح ریاضي بوده و بعضي از 
متناوب،  تابع  یک  موجک  حقیقت  در  ندارند.  ریاضي    صریح  عبارت  آن  ها 
به   آن  فضای  که  است  محدود  و طول  میانگین صفر  با  مختلط  یا  حقیقی 
) موجک مادر نامیده  )tψ ) نوشته می  شود. تابع  ) ( )t L Rψ 2ò صورت 
) نشان  دهنده فضای هیلبرت قابل  اندازه گیری از توابع  )L R2 می  شود و 
) در هر دو دامنه  ی فضا و فرکانس برای  )tψ مربعی انتگرال  پذیر است. تابع 

ایجاد خانواده  ای از موجک استفاده  می  شود ]46[.
موجک  تبدیل  از  استفاده  با   N نقاط  تعداد  با   s سیگنال   3 شکل  در 
بالا  فرکانس  با  بالا گذر  و  پایین  فرکانس  پایین گذر با  فیلتر  دو  به  گسسته 
تجزیه می شود. فیلتر بالا گذر فرکانس های پایین را حذف نموده و جزئیات 
سیگنال را در بر خواهد داشت در حالی  که فیلتر پایین گذر فرکانس های بالا 
را حذف نموده و تقریبات سیگنال را در بر خواهد داشت. تقریبات با A و 
جزئیات با D نشان داده می شود. در ادامه با استفاده از کاهش نمونه برداری 
از هر دو نقطه متوالی یکی حذف می شود. در حقیقت مسئله این است که 

در هر مرحله موج اصلي به دو موج با تعداد نقاطي برابر با موج اصلي تبدیل 
می  شود که باعث افزایش تعداد نقاط موج به دو برابر مي شود. براي غلبه بر 
این مشکل از قاعده کاهش نمونه برداری Down-Sampling استفاده 
از هر دو نقطه ی متوالي یکي حفظ   مي شود ]47[. در کاهش نمونه برداري 
در  سیگنال  نقاط  تعداد  عمل  این  با   .]47[ مي شود  حذف  دیگري  و  شده 
انرژی سیگنال در قسمت  تقریباً نصف می شود. بیش ترین  فیلتر  هر مرحله 
تقریبات آن است و از نظر شکل، به سیگنال اصلی نیز شبیه تر است؛ بنابراین 
سیگنال  دو  به  مجدداً  نیز   A1 تقریبات  سیگنال  جزئیات،  سیگنال  حذف  با 
A2 و D2 تجزیه می شود ]48 و 42[. در این مقاله، جهت پیاده سازی تبدیل 

موجک از ساختار تجزیه ای فیلتر بانک که توسط مالات ]43[ ارائه  شده است، 
استفاده می شود. 

محاسبه  زیر  روابط  توسط    , Dj jA سیگنال  های  مالات  روش  در 
، به ترتیب فیلتر پایین گذر و بالا  jg jh و می  شوند ]43[. در این روابط 

گذر را نشان می  دهند. در رابطه  ی j ،15 و k شمارنده هستند.

(15)

مسئله این است که در هر  شود. در حقیقت  میمتوالی یکی حذف    نقطه   دوبرداری از هر با استفاده از کاهش نمونه در ادامه  د.  شومی
شود. که باعث افزایش تعداد نقاط موج به دو برابر می  شودتبدیل میبا تعداد نقاطی برابر با موج اصلی    به دو موج  موج اصلی  مرحله

  دوبرداری از هر  . در کاهش نمونه[47]شود  استفاده می  Down-Samplingبرداری غلبه بر این مشکل از قاعده کاهش نمونه   برای
تقریباً نصف  .  [47]شود  شده و دیگری حذف می  متوالی یکی حفظ  ینقطه فیلتر  نقاط سیگنال در هر مرحله  تعداد  این عمل  با 

بنابراین با حذف  ؛  تر استنظر شکل، به سیگنال اصلی نیز شبیه  ترین انرژی سیگنال در قسمت تقریبات آن است و ازشود. بیشمی
تقریبات   سیگنال  جزئیات،  سیگنال    1Aسیگنال  دو  به  مجدداً  می  2Dو    2Aنیز  جهت [24و    48]شود  تجزیه  مقاله،  این  در   .

 شود. است، استفاده می شده ه ارائ  [43] ای فیلتر بانک که توسط مالاتسازی تبدیل موجک از ساختار تجزیهپیاده
 

 
 1D  [38 ]  و سیگنال فرکانس بالا  1A به سیگنال فرکانس پایین  sنمودار تجزیه سیگنال . 3شکل 

Figure 3. Chart of signal decomposition S to low frequency signal A1 and high frequency signal D1 

 
Dj ,   هایسیگنال مالات  روش  در jA  زیر محاسبه می  توسط فیلتر  jgو   jhروابط  این  در    .[43]شوند  روابط  ترتیب  به   ،

 شمارنده هستند. kو   j، 15ی در رابطه  دهند.پایین گذر و بالا گذر را نشان می
 

تئوری   برای کاهش حجم محاسبات در  فیلتر موجک گسسته  از  این مقاله  این منظور استفاده می  داینامیکپریدر  به  شود. 
 شود. مرحله فیلتر می 5شود با استفاده از تبدیل موجک گسسته تا ها وارد میی بار که در ادامه به سازهامواج گسسته
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شکل 3. نمودار تجزیه سیگنال s به سیگنال فرکانس پایین A1   و 
]38[  D1 سیگنال فرکانس بالا

Fig. 3. Chart of signal decomposition S to low frequen-
cy signal A1 and high frequency signal D1
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در این مقاله از فیلتر موجک گسسته برای کاهش حجم محاسبات در 
تئوری پری داینامیک استفاده می  شود. به این منظور امواج گسسته  ی بار که 
 5 تا  موجک گسسته  تبدیل  از  استفاده  با  می  شود  وارد  سازه  ها  به  ادامه  در 

مرحله فیلتر می  شود.

 صحت سنجی4- 
 صحت  سنجی مدل  های پری  داینامیک خطی4- 1- 

کاهش نقاط بار گسسته موجب ایجاد خطا در محاسبات می  شود. خطا 
در محاسبات در مثال  های این مقاله یک  بار با در نظر گرفتن اثر شکستن 
باندها بررسی می  شود.  اثر شکستن  باندها و یک  بار بدون در نظر گرفتن 
مقاله  ی  در  که  گیردار  سر  یک  تیر  یک  تحلیل  به  ابتدا  منظور  این  برای 
ارائه شده، پرداخته می  شود. این تیر دارای رفتار  مسیبی و همکاران ]35[ 
ترد )Prototype brittle material( است. همچنین در این مثال اثر 
شکستن باندها در نظر گرفته نشده است. در مثال مورد نظر مطابق شکل 4 تیر 
کنسولی به طول 48 متر با مقطع مستطیلی به عرض 6 متر و ارتفاع 12 متر 
 0( ( sin(27 (q t tτ= تحلیل می  شود. تیر مورد نظر تحت بار دینامیکی 

2
0 13.89 N / mτ = − به مدت 0/5 ثانیه قرار می  گیرد. در این رابطه 

است. ضریب پواسون، مدول یانگ و چگالی برای مصالح به ترتیب 0/25، 
1 در نظر گرفته  شده است.  3kg / m MPa 30 و 

روند ارائه  شده در بخش 2 این مقاله برای تحلیل سازه  ها با استفاده از 
تیر  انتهای  پاسخ  برنامه نویسی شده است. در شکل 5  روش پری  داینامیک 
تحت بار دینامیکی ارائه  شده است. مطابق شکل 5 برنامه نوشته  شده با نتایج 
اندک مشخص  بسیار  اختلاف  وجود  دلیل  است.  تطابق  دارای   ]35[ مرجع 
نبودن شعاع همسایگی و مشخص نبودن دقیق موقعیت گرهی که پاسخ آن 

در مقاله   ارائه شده است، 

 
 سنجیتیر کنسول برای صحت. 4شکل 

Figure 4. Cantilever beam for verification 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 4. تیر کنسول برای صحت سنجی

Fig. 4. Cantilever beam for verification

و - 2- 4 مسلح  بتنی  مصالح  در  پری  داینامیک  مدل  های  صحت سنجی 
غیرمسلح

نیز  بر روی مصالح غیرخطی  ارائه  شده  مقاله روش  این  در   همچنین 
شده  استفاده   بتن  از  غیرخطی  مصالح  مدل  سازی  برای  است.  بررسی  شده 
است. در این مقاله مصالح بتنی با استفاده از روش ارائه  شده توسط ماسک و 
سلینگ مدل  سازی شده است ]37[. در این راستا مدل  سازی انجام  شده توسط 
3 پارامتر صحت  سنجی می  شود. این سه پارامتر شامل منحنی تنش-کرنش 
نمونه  ی بتنی تحت  فشار، ترک در تیر دو سر ساده و ترک در تیر کنسولی 
است. آزمایش نمونه مکعبی بتن در واقع یک ایده ی کلی از تمامی مشخصات 
بتن ارائه می دهد. مقاومت فشاری بتن به عوامل مختلفی هم چون نسبت آب 
به سیمان، مقاومت سیمان، کیفیت مواد بتن، کنترل کیفیت در طول تولید 
بتن و غیره بستگی دارد. از این  رو در مدل  سازی آن نیاز به در نظر گرفتن 
پارامترهای مختلفی است. آزمایش مقاومت فشاری بتن بر روی قطعه های 
مکعب شکل یا استوانه ای از بتن انجام می شود. بسته به  اندازه ی سنگدانه   های 
مورد استفاده در بتن از معکب های 10 × 10 × 10 سانتی متر مکعب یا 15 
× 15 × 15 سانتی متر مکعب استفاده می شود. بر اساس مدل  های رفتاری 
اثر تنش فشاری  از آزمایشگاه، رفتار بتن در  نتایج به  دست  آمده  مرسوم و 
با  برسد،  فشاری  مقاومت  به  اصلی  تنش  است. هنگامی که  ابتدا خطی  در 
ایجاد ترک  های پیش  رونده، رفتار غیرخطی بتن آغاز می  شود. در این مقاله از 
آزمایش مقاومت فشاری بتن بر روی یک نمونه  ی مکعبی 15 سانتی متری 
استفاده  شده است. مقاومت بتن مورد نظر 73 مگاپاسکال در نظر گرفته  شده 
است. ضریب الاستیسیته و ضریب پواسون به ترتیب 36 گیگاپاسکال و 0/3 
در نظر گرفته  شده است ]50 و 49[. نتایج حاصل از تحلیل پری داینامیک با 
نتایج تجربی مرجع ]49[ صحت  سنجی شده است. همچنین نتایج به دست 
آماده با مدل رفتاری ارائه  شده توسط پوپوویکس مقایسه شده است ]51[. 
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 [ 35] در مرجع شده ه ارائبا نتایج  شده هنوشت برنامهاز   آمده دست به سنجی نتایجصحت. 5شکل 

Figure 5. Validation of the results obtained from the written code with the results presented in the 
reference [35] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

-0.01
-0.008
-0.006
-0.004
-0.002

0
0.002
0.004
0.006
0.008
0.01

0.012

0 0.05 0.1 0.15 0.2 0.25 0.3 0.35 0.4 0.45 0.5

Time (s)

Peridynamic Ref.35

شکل 5. صحت سنجی نتایج به  دست  آمده از برنامه نوشته  شده با نتایج ارائه  شده در مرجع ]35[

Fig. 5. Validation of the results obtained from the written code with the results presented in the reference [35]

بر اساس شکل 6 می  توان دریافت که روش پری داینامیک برای شبیه  سازی 
نمونه  های بتنی تحت  فشار عملکرد مناسبی دارد. می  توان دریافت که نمودار 
تنش-کرنش بتن هم با مدل عددی ارائه  شده در مرجع ]51[ دارای تطبیق 
دارای   ]49[ مرجع  در  شده  ارائه   آزمایشگاهی  نتایج  با  هم  و  است  مناسب 
خوبی  به   قسمت خطی  نمودار  دو  هر  در   6 مطابق شکل  است.  همخوانی 
پیش بینی  شده است. همچنین تنش نهایی و کرنش متناظر با آن به  خوبی 
نشان داده است. در قسمت نزولی نمودار نیز که نشان   دهنده  ی نرم شوندگی 

است، پری  داینامیک دارای دقت مناسبی است. 
همچنین در این مقاله شکل نمونه  ی شکسته شده  ی به  دست  آمده از 
تئوری پری داینامیک با شکل تیپ نمونه  های مکعبی شکسته شده مقایسه 
می  شود. در این راستا در شکل 7 نمونه  های مکعبی شکسته شده در آزمایشگاه 
]52[ با نمونه  ی مکعبی به  دست  آمده از تئوری پری داینامیک مقایسه شده 
است. همان طور که مشاهده می  شود تئوری پری داینامیک از عملکرد مناسبی 

برای مدل  سازی بتن برخوردار است.

 ب الف 

  
سنجی با مدل رفتاری  ب( صحت.  [49]سنجی با نتایج تجربی مرجع نمونه. الف( صحت یار سنجی آزمایش فشصحت. 6شکل 

 پوپوویکس 
Figure 6. Validity of compression test of a specimen. A) Validation with reference experimental results 

[49]. B) Validation with Popovics model 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 6. صحت  سنجی آزمایش فشاری نمونه. الف( صحت سنجی با نتایج تجربی مرجع ]49[. ب( صحت سنجی با مدل رفتاری پوپوویکس

Fig. 6. Validity of compression test of a specimen. A) Validation with reference experimental results [49]. B) 
Validation with Popovics model



نشریه مهندسی عمران امیرکبیر، دوره 54، شماره 7، سال 1401، صفحه 2713 تا 2738

2721

در این مقاله همان طور که گفته شد هدف، بررسی عملکرد روش ارائه  
به  راستا  این  در  هست.  نیز  غیرخطی  پری داینامیک  مسائل  روی  بر  شده 
بررسی ترک در یک تیر طره و یک تیر دو سر ساده بدون داشتن میلگرد 
عرضی و میلگردهای فشاری پرداخته می  شود. دلیل انتخاب این تیرها رفتار 

 ACI آیین  نامه  ی  بر اساس  قابل پیش  بینی آن  ها در ترک  خوردگی است. 
مطابق  گسترده  بار  تحت  ساده  سر  دو  تیر  یک  ترک  های  شکل   318-08

شکل 8 است ]53[.

 ب الف 

 

 
ی شکسته . الف( نمونهداینامیکپری از تئوری   آمده دست بهی ی شکسته شده در آزمایشگاه با نمونهی شکل نمونهمقایسه. 7شکل 

 داینامیکپری از  آمده دست  بهی ب( نمونه [ 52] شده در آزمایشگاه 
Figure 7. Comparison of the shape of a broken specimen in the laboratory with a specimen obtained from 

peridynamic theory. A) Broken sample in the laboratory [52] b) Obtained sample from peridynamic 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 7. مقایسه ی شکل نمونه ی شکسته شده در آزمایشگاه با نمونه ی به  دست  آمده از تئوری پری داینامیک. الف( نمونه ی شکسته شده در 
آزمایشگاه ]52[ ب( نمونه ی به  دست  آمده از پری داینامیک

Fig.7. Comparison of the shape of a broken specimen in the laboratory with a specimen obtained from peridynamic 
theory. A) Broken sample in the laboratory [52] b) Obtained sample from peridynamic

 
 ACI [53 ]نامه مطابق آیین و سراسری سادهگاه با تکیهشکل ترک در تیر . 8شکل 

Figure 8. Crack shape in simple and continuous supported beam according to ACI regulations [53] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

]53[ ACI شکل 8. شکل ترک در تیر با تکیه گاه ساده و سراسری مطابق آیین نامه

Fig. 8. Crack shape in simple and continuous supported beam according to ACI regulations [53]
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 داینامیکسر ساده با استفاده از روش پری شکل ترک در تیر دو. 9شکل 

Figure 9. Crack shape in simple supported beam using peridynamic method 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 9. شکل ترک در تیر دو سر ساده با استفاده از روش پری داینامیک

Fig. 9. Crack shape in simple supported beam using peridynamic method

به دلیل ضعف بتن در مقاومت کششی، اولین آثار ترک در اثر تنش  های 
کششی اصلی ایجاد می  شود. هم  چنین با دور شدن از وسط تیر، تنش  های 
برشی با زاویه  ای بین 0 تا 45 درجه موجب ایجاد ترک در تیر دو سر ساده 
می  شوند. با نزدیک شدن به تکیه  گاه ترک  های برشی جان که ناشی از برش 
خالص هستند به وجود می  آیند. برای صحت  سنجی مدل سازی انجام  شده در 
این مقاله یک تیر بتن مسلح به طول سه متر تحت بار گسترده  ی سطحی 
MPa 4/8  قرار داده  شده است. شکل ترک  ها به  صورت شکل 9 می  شود. 

مطابق شکل 9 می  توان دریافت که روش ارائه  شده دارای عملکرد مناسبی 
در پیش  بینی ترک سازه  های بتن مسلح است.

این  در  ارائه  شده  روش  عملکرد  بررسی  برای  گفته شد  که  همان طور 
مقاله برای کاهش محاسبات علاوه بر تیر بتنی دو سر ساده به بررسی شکل 
ترک در یک تیر بتنی طره نیز پرداخته می  شود. در این راستا شکل ترک به  
دست  آمده از روش پری  داینامیک با شکل ترک تیپ ارائه  شده در مراجع ]55 
و 54[ مقایسه شده است. مطابق این مراجع ترک در تیر طره تحت بار در 
انتهای آن، در نزدیکی تکیه  گاه و در قسمتی که ضعف مقاومت کششی بتن 
وجود دارد شروع می  شود. در شکل 8 شکل ترک تیپ ارائه  شده در مرجع 

]55[ نشان داده  شده است.
 Q مطابق شکل 10 ترک  های ایجاد شده در تیر بتنی مسلح تحت بار
به دو دسته  ی برشی و خمشی تقسیم می  شود. با نزدیک شدن به تکیه  گاه، 
ترک  های خمشی ایجاد می  شود و با دور شدن از تکیه  گاه ترک  های برشی 
ایجاد می  شود. در شکل 11 نتایج به  دست  آمده برای ترک  های یک تیر طره 
به طول یک متر تحت بار گسترده سطحی MPa 2/4 در انتهای آن ارائه  

شده است. مطابق شکل 9 می  توان دریافت که روش پری  داینامیک عملکرد 
مناسبی در پیش  بینی ترک در تیرهای طره دارد.

 تبدیل موجک در پری داینامیک5- 
در این قسمت به بررسی عملکرد کاهش تعداد نقاط امواج گسسته بر روی 
تحلیل  های پری داینامیک پرداخته می  شود. برای این منظور سازه  های مورد 
بررسی تحت دو بار ضربه  ای قرار می  گیرند. برای نشان دادن عملکرد تبدیل 
موجک از موج  های گسسته  ی زلزله  ی سرپل ذهاب و موج گسسته  ی زلزله  ی 
Chichi به  عنوان بار ضربه  ای استفاده  شده است )شکل 12(. دلیل استفاده 

از این امواج داشتن محتوای فرکانسی پیچیده و همچنین استفاده  ی مکرر از 
آن  ها در مقالات مختلف است. حیدری و مجیدی ]29[ در پژوهشی، عملکرد 
تبدیل موجک گسسته بر روی زلزله  ی سرپل ذهاب را در تحلیل خطی سازه  ها 
به تفصیل بررسی نمودند. همچنین دادخواه و همکاران ]22[ عملکرد تبدیل 
سازه  ها  غیرخطی  دینامیکی  تحلیل  در  را   Chichi زلزله  ی  برای  موجک 
بررسی نمودند. نتایج ارائه  شده در این دو پژوهش نشان می  دهد که استفاده 
از تبدیل موجک برای این زلزله  ها در تحلیل  های دینامیکی دارای عملکرد 
خوبی است. لذا در این مقاله با توجه به ماهیت دینامیکی روابط پری داینامیک 
از این دو موج برای محاسبات استفاده می  شود. قابل  ذکر است که این دو 
موج به  صورت ضربه به سازه  ها وارد شده اند. این ضربه  ها به سه صورت به 
سازه وارد شده است. در مدل خطی این ضربه به صورت یک بار گسترده  ی 
برشی در انتهای تیر وارد می  شود. همچنین در تیرهای بتن مسلح این ضربه 
در حالتی که تیر یک سر گیردار باشد به صورت بار متمرکز و در حالتی که 
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 ترک خمشی  ترک برشی

 
 [ 55]شکل ترک تیپ ناشی از برش و خمش برای تیر طره  . 10شکل 

Figure 10. Crack shape due to shear and bending for a cantilever beam [55] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 10. شکل ترک تیپ ناشی از برش و خمش برای تیر طره ]55[

Fig. 10. Crack shape due to shear and bending for a cantilever beam [55]

 
 داینامیک برای تیر طره از تحلیل پری آمده  دست  بهشکل ترک . 11شکل 

Figure 11. Crack shape obtained from peridynamic analysis for a cantilever beam 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 11. شکل ترک به  دست  آمده از تحلیل پری داینامیک برای تیر طره

Fig. 11. Crack shape obtained from peridynamic analysis for a cantilever beam

تیر دو سر ساده است به صورت یک بار قائم در وسط تیر وارد می  شود. قابل 
ذکر است که این ضربه  ها به گونه  ای وارد شده  اند که در جسم در زمان کوتاه 
ایجاد ترک نمایند، لذا در نتایج به دست آمده از پاسخ سازه، شتاب زیادی در 
سازه ایجاد می  شود. موج اصلی زلزله  ی سرپل ذهاب و زلزله  ی Chichi به 
با استفاده  از 19890 و 18000 نقطه  ی گسسته تشکیل  شده است.  ترتیب 
از تبدیل موجک این موج  ها تا پنج مرحله فیلتر می  شود. به  این  ترتیب اگر 
موج اصلی دارای N نقطه  ی گسسته باشد موج  های A1 تا A5 به ترتیب 
شکل  در  هستند.   N/32 و   N/16  ،N/8  ،N/4  ،N/2 نقاط  تعداد  دارای 

از تبدیل موجک  12 موج زلزله  ی اصلی و موج  های تقریبی به  دست  آمده 
نشان داده  شده است. همان طور که مشاهده می  شود منحنی موج اصلی با 
موج  های تقریبی به  دست  آمده از تبدیل موجک دارای تطبیق مناسبی است. 
همچنین در شکل 12 محتوای فرکانس موج  های اصلی و موج  های تقریبی 
با استفاده از تبدیل موجک رسم شده است. همان طور که مشاهده می  شود، 
فرکانس  های غالب موج  های اصلی با فرکانس  های غالب موج  های تقریبی از 

تطابق خوبی برخوردار هستند. 
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شکل 12. موج گسسته ی زلزله ها. الف( موج گسسته ی زلزله ی سرپل ذهاب. ب( موج گسسته ی زلزله ی Chi-Chi. ج( طیف فوریه ی موج 
.Chi-Chi گسسته ی زلزله ی سرپل ذهاب. د( طیف فوریه ی موج گسسته ی زلزله ی

Fig. 12. Discrete wave of earthquake records. A) Discrete wave of Sarpol-e-Zahab earthquake record. B) 
Discrete wave of Chi-Chi earthquake record. C) The Fourier spectrum of the discrete wave of Sarpol-e-Zahab 

earthquake record. D) The Fourier spectrum of the discrete wave of Chi-Chi earthquake record.

 -1 -5)Prototype brittle material مثال عددی اول )خطی و 
در این قسمت با استفاده از موج اصلی مربوط به زلزله  های سرپل ذهاب 
مثال  موجک  روش  از  دست  آمده  به   تقریبی  موج  های  و   Chi-Chi و 
صحت سنجی شده در قسمت 4 این مقاله حل می  گردد. نحوه  ی ساخت این 
بارهای ضربه مبتنی بر نقاط گسسته  ی امواج زلزله است. در این راستا موج 
مربوط به زلزله  ی سرپل ذهاب و موج  های تقریبی آن به  صورت تنشی تابع 
از زمان با دامنه  ی kN/m2 1000 به سازه وارد می  شود )شکل 13(. بار با 

فرکانس بسیار بالا در نظر گرفته  شده است. 
در شکل 14 منحنی پاسخ انتهای تیر نشان داده  شده است. بر اساس 
برای  سازه  دینامیکی  پاسخ  که  دریافت  می  توان  شده  داده   نشان  شکل 
با پاسخ دینامیکی سازه برای موج اصلی  از تطبیق خوبی  موج  های تقریبی 

برخوردار است. در شکل Main ،14 نشان   دهنده  ی پاسخ سازه در اثر موج 
تقریبی  موج  های  برای  سازه  پاسخ  نشان   دهنده  ی   A5 تا   A1 و  اصلی 

مرحله  ی اول تا پنجم است.
و  موج  ها  از  یک  هر  برای  سازه  تحلیل  سرعت   2 و   1 جدول  های  در 
پاسخ بیشینه  ی سازه برای منحنی جابجایی، سرعت و شتاب ارائه  شده است. 
مطابق این جداول مشاهده می  شود که  موج A1 نسبت به موج  های تقریبی 
دیگر دارای خطای کمتری است و با کاهش تعداد گام های زمانی، خطای 
نتایج به تدریج افزایش می یابد. در صورتی  که از موج تقریبی A1 به  جای 
موج گسسته  ی اصلی استفاده شود، سرعت محاسبات به  اندازه ی 50 درصد 

افزایش می  یابد.
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شکل 13. منحنی بار ضربه ای گسسته ی وارد شده بر مثال اول

Fig. 13. The discrete impact load curve applied on the first example



نشریه مهندسی عمران امیرکبیر، دوره 54، شماره 7، سال 1401، صفحه 2713 تا 2738

2726

شکل 14. پاسخ نقطه ی مرجع )انتهای تیر(. الف و ب( منحنی جابجایی ناشی از بار نوع 1 و 2. ج و د( منحنی سرعت ناشی از بار نوع 1 و 2. ه و و( 
منحنی شتاب ناشی از بار نوع 1 و 2

Fig. 14. Reference point response (end of the beam). a and b) displacement reponse due to the load type 1 and 2. c and 
d) velocity response due to the load type 1 and 2. e and f) acceleration response due to the load type 1 and 2

 A1 بر اساس نتایج ارائه  شده در جدول 1 و 2 می  توان دریافت که موج
دارای خطایی نزدیک به صفر برای هر سه پاسخ جابجایی، سرعت و شتاب 
است. در صورتی  که از موج A2 استفاده شود زمان تحلیل به یک  چهارم 
زمان تحلیل موج اصلی می  رسد. استفاده از موج A2 موجب ایجاد خطایی 
کمتر از 5 درصد در شتاب، سرعت و جابجایی می  شود. این خطا در مقایسه با 
افزایش چهار برابری سرعت محاسبات قابل  چشم پوشی است. در صورتی  که 

از موج A3 به  جای موج اصلی در محاسبات استفاده شود سرعت محاسبات 
به بیش از 85 درصد افزایش می  یابد. این در حالی است که استفاده از این موج 
منجر به ایجاد خطایی نزدیک به 20 درصد در جابجایی و سرعت می  شود. 
خطا برای شتاب کمتر از 0/7 درصد است. می  توان گفت در صورتی  که هدف 
از تحلیل کنترل شتاب باشد، موج A3 تقریبی مناسب از موج اصلی است. 
خطای استفاده از موج  های تقریبی A4 و A5 برای جابجایی و سرعت زیاد 

شکل 15. خطای بیشینه ی جابجایی نقطه ی مرجع. الف(خطای منحنی جابجایی ناشی از بار نوع 1. ب( خطای منحنی جابجایی ناشی از بار نوع 2

Fig. 15. Maximum reference point displacement error. A) Displacement response error for load type 1. b) Displace-
ment response error for load type 2
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جدول 1. مقایسه ی زمان تحلیل و پاسخ جابجایی برای موج اصلی و موج های تقریبی برای بار نوع 1

Table 1. Comparison of analysis time and displacement response for the main wave and approximate 
waves for load type 1

 1بار نوع برای  های تقریبیجابجایی برای موج اصلی و موجی زمان تحلیل و پاسخ مقایسه. 1جدول 
Table 1. Comparison of analysis time and displacement response for the main wave and approximate 

waves for load type 1 
 

تعداد   نظر موردموج 
بیشینه جابجایی نقطه  زمان تحلیل به ثانیه  نقاط

 ( mمرجع )
بیشینه سرعت 

 (m/sنقطه مرجع )

بیشینه شتاب  
ی مرجع نقطه

5( / ( 102m s 
60/632 19890 اصلی  ی زلزله  0036 /0  64/24  77 /9  

316/ 99 9945 1فیلتر   0036 /0  69/24  77 /9  

152/ 84 4973 2فیلتر   0038 /0  32 /25  76/9  

78/ 50 2487 3فیلتر   0042 /0  04 /27  74 /9  

96/37 1244 4فیلتر   0051 /0  87 /29  68/9  

68/19 622 5فیلتر   0095 /0  20 /44  50 /11  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

جدول 2. مقایسه ی زمان تحلیل و پاسخ جابجایی برای موج اصلی و موج های تقریبی برای بار نوع دو

Table 2. Comparison of analysis time and displacement response for the main wave and approximate waves 
for load type 2

 بار نوع دو برای های تقریبیی زمان تحلیل و پاسخ جابجایی برای موج اصلی و موجمقایسه. 2جدول 
Table 2. Comparison of analysis time and displacement response for the main wave and approximate 

waves for load type 2 
 

بیشینه جابجایی نقطه  زمان تحلیل به ثانیه  تعداد نقاط  نظر موردموج 
 ( mمرجع )

بیشینه سرعت 
 (m/sنقطه مرجع )

بیشینه شتاب  
ی مرجع نقطه

6( / ( 102m s 
0/ 0120 594 18000 ی اصلی زلزله  10 /85  04 /1  

0/ 0122 274 9000 1فیلتر   19 /86  04 /1  

0/ 0126 139 4500 2فیلتر   13 /89  04 /1  

0/ 0146 96 2250 3فیلتر   12 /102  03 /1  

0/ 0156 38 1125 4فیلتر   14 /108  67/9  

0/ 0228 19 563 5فیلتر   17 /149  12 /1  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

است. ولی استفاده از موج A4 به  جای موج اصلی برای شتاب خطایی کمتر 
از 8 درصد را ایجاد می  کند. لذا با تحلیل این سازه می  توان نتیجه گرفت که 
تبدیل موجک تا مرحله  ی دوم برای جابجایی، سرعت و شتاب دارای خطایی 
قابل چشم پوشی است. ولی برای مراحل سوم و چهارم فیلتر موجکی ایجاد 
خطا در جابجایی می  کند. پاسخ شتاب ذرات پری داینامیک تا مرحله  ی چهارم 
فیلتر دارای خطای قابل چشم پوشی هستند. در شکل زیر نمودار میله  ای برای 

خطای پاسخ جابجایی انتهای تیر ارائه  شده است.

5 -2 -)Micro-plastic material( مثال عددی دوم
در این قسمت یک تیر طره  ی بتنی مسلح به 2 میلگرد طولی به طول 1 
متر انتخاب می  شود. مقطع و هندسه  ی این تیر در شکل 16 نشان داده  شده 
 200 GPa 22 و GPa است. ضریب الاستیسیته  ی بتن و فولاد به ترتیب
در نظر گرفته  شده است. ضریب پواسون برای بتن و فولاد به ترتیب 0/2 و 
0/3 در نظر گرفته  شده است. تیر مورد نظر تحت یک تنش نامنظم محوری 
 -3/2×106 N/m2 در انتهای تیر )شکل 16( و یک تنش برشی یکنواخت
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 ی تیر کنسولی سازه. 16شکل 

Figure 16. Cantilever beam example 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 16. سازه ی تیر کنسولی

Fig. 16. Cantilever beam example

جدول 3. مشخصات سازه ی بتن مسلح

Table 3. Specifications of the reinforced concrete structure
 ی بتن مسلح مشخصات سازه. 3جدول 

Table 3. Specifications of the reinforced concrete structure 
 

3( / (kg m 6( / (c N m Ys 2( / (K N m  2( / (E N m مصالح 
 فولاد 200×910 3/0 6/166×910 01/0 82/9× 1710 7800
 بتن 22×910 2/0 22/12×910 00053/0 72/0× 1710 2400

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

قرار گرفته است. موج نشان داده  شده در شکل 17 در مدت 1400 میکروثانیه 
به سازه وارد می  شود. مشخصات  نوع 1 و 2  بار  برای  و 1300 میکروثانیه 

مصالح در جدول زیر ارائه شده است.
در ادامه پاسخ شتاب گره  ی مرجع برای موج اصلی و موج  های تقریبی 
در دو جهت x و z مقایسه شده است. مطابق شکل  های زیر می  توان دریافت 
که منحنی تقریبات به  دست  آمده از روش موجک تا مرحله  ی چهارم دارای 
عملکرد تقریبی خوبی است. همچنین می  توان دریافت که خطای پاسخ به 

 دست  آمده از موج تقریبات در جهت z کمتر است. 
موج  برای  شتاب  و  جابجایی، سرعت  بیشینه  پاسخ  زیر  جدول  های  در 
ارائه  شده است. همچنین سرعت تحلیل سازه برای  اصلی و موج تقریبات 
حالتی که از موج اصلی استفاده شود و حالتی که از موج تقریبی استفاده شود، 
نشان داده  شده است. مطابق این جداول مشاهده می  شود که موج A4 دارای 
خطایی قابل  چشم پوشی است. در صورتی  که از موج تقریبی A4 به  جای 
موج گسسته  ی اصلی استفاده شود، سرعت محاسبات به  اندازه ی 93 درصد 

افزایش می  یابد. به طور کلی بر اساس نتایجی که در جداول 3 و 4 ارائه شده 
است، می  توان گفت که عملکرد موج  های تقریبی در به دست آوردن پاسخ 

جابجایی، سرعت و شتاب سازه مطلوب می  باشد.
بر اساس نتایج ارائه  شده در جداول 4 و 5 می  توان دریافت که خطای 
موج A4 برای جابجایی در جهت x و z و سرعت در جهت x برای هر دو 
نوع بارگذاری کمتر از 6 درصد است. خطای موج  های تقریبی برای سرعت 
 A4 برای بارگذاری نوع 2 نزدیک به صفر است. استفاده از موج x در جهت
موجب می  شود که زمان محاسبات برای بار نوع 1 از 8095 ثانیه به 505 ثانیه 
تقلیل یابد. همچنین استفاده از این موج برای بار نوع 2 موجب می  شود زمان 
محاسبات از 7296 ثانیه به 454 ثانیه برسد. موج  های تقریبی در به دست 
آوردن پاسخ شتاب سازه در جهت z از عملکرد مناسبی برخوردار نیستند. بر 
اساس محاسبات انجام  شده مشاهده می  شود که خطای محاسبات سرعت و 
شتاب همه  ی موج  های تقریبی در جهت z بیشتر است؛ اما خطای محاسبات 
جابجایی موج  های تقریبی در جهت z کمتر است. به  طور کلی می  توان گفت 
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شکل 17. بار ضربه ای گسسته ی وارد شده بر سازه

Fig. 17. Discrete impact load applied on the structure

شکل 18. مقایسه ی منحنی پاسخ شتاب برای نقطه ی مرجع بار نوع 1 و 2. الف( پاسخ شتاب بار نوع 1 در جهت x. ب( پاسخ شتاب بار نوع 1 در جهت 
.z د( پاسخ شتاب بار نوع 2 در جهت .x ج( پاسخ شتاب بار نوع 2 در جهت .z

Fig. 18. Comparison of the acceleration response curve of the reference point for load type 1 and 2. a) The acceleration 
response for load type 1 in the x direction. B) The acceleration response for load type 1 in the z direction. C) The ac-
celeration response for load type 2 in the x direction. D) The acceleration response for load type 2 in the z direction.
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جدول 4. جابجایی، سرعت و شتاب بیشینه در جهت x و z برای بار نوع 1

Table 4. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions 
for load type 1

 1برای بار نوع  zو  xجهت  درجابجایی، سرعت و شتاب بیشینه . 4جدول 
Table 4. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions for load type 1 

 

تعداد   نظر موردموج 
 نقاط

زمان تحلیل به 
 ثانیه

بیشینه جابجایی نقطه 
)5مرجع  ( 10−m 

بیشینه سرعت نقطه مرجع  
(m/s) 

ی  بیشینه شتاب نقطه
)5مرجع  / ( 102m s 

x z x z x z 
2/ 57 8095 19890 ی اصلی زلزله  63/44  71 /0  35 /1  26/1  72 /0  

2/ 57 4039 9945 1فیلتر   64/45  71 /0  37 /1  35 /1  91 /0  
2/ 57 2024 4973 2فیلتر   05 /46  71 /0  37 /1  35 /1  91 /0  
2/ 72 1011 2487 3فیلتر   05 /46  73 /0  43 /1  35 /1  22 /1  
2/ 72 505 1244 4فیلتر   05 /46  73 /0  43 /1  35 /1  22 /1  
2/ 72 252 622 5فیلتر   05 /46  73 /0  43 /1  35 /1  22 /1  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

جدول 5. جابجایی، سرعت و شتاب بیشینه در جهت x و z برای بار نوع 2

Table 5. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions for load type 2
 2برای بار نوع  zو  xجهت  درجابجایی، سرعت و شتاب بیشینه . 5جدول 

Table 5. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions for load type 2 
 

تعداد   نظر موردموج 
 نقاط

زمان تحلیل به 
 ثانیه

بیشینه جابجایی نقطه 
)5مرجع  ( 10−m 

بیشینه سرعت نقطه مرجع  
(m/s) 

ی  بیشینه شتاب نقطه
)5مرجع  / ( 102m s 

x z x z x z 
1/ 75 7296 18000 ی اصلی زلزله  83 /29  73 /0  24 /1  18 /1  76/0  

1/ 77 3811 9000 1فیلتر   61/30  73 /0  24 /1  18 /1  76/0  
1/ 82 1900 4500 2فیلتر   61/30  73 /0  50 /1  28 /1  28 /1  
1/ 82 909 2250 3فیلتر   61/30  73 /0  50 /1  28 /1  28 /1  
1/ 82 454 1125 4فیلتر   68/30  73 /0  50 /1  28 /1  28 /1  
2/ 00 227 563 5فیلتر   68/30  73 /0  50 /1  28 /1  28 /1  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

که عملکرد روش موجک در بارگذاری نوع یک بهتر بوده است. این بدان 
معنا است که روش ارائه  شده به میزان زیادی به محتوای فرکانسی موج ارائه  
شده بستگی دارد. در شکل 19 نمودار میله  ای برای خطای پاسخ جابجایی 

انتهای تیر ارائه  شده است.
با توجه به این  که در این مثال اثر شکستن باندها وارد محاسبات تحلیلی 
شده است لذا در ادامه کانتور مربوط به خط ترک و میزان آسیب ذرات در 
روش پری داینامیک ارائه  شده است. مطابق شکل 20 می  توان دریافت که 
استفاده از موج  های تقریبی خطای زیادی در خط ترک ایجاد نمی  کند. این 
بدان معنا است که در صورتی  که از موج A4 به  جای موج اصلی استفاده 
اصلی  از موج  است که  بسیار مشابه حالتی  ذرات  آسیب  و  شود، خط ترک 

استفاده شود. 

مثال عددی سوم- 3- 5
در این قسمت یک تیر دو سر ساده  ی بتنی مسلح به 2 میلگرد طولی به 
طول 3 متر انتخاب می  شود. مقطع و هندسه  ی این تیر در شکل 21 نشان 
GPa 22 و  ترتیب  به  بتن و فولاد  داده  شده است. ضریب الاستیسیته  ی 
با جدول  مطابق  است. مشخصات مصالح  گرفته  شده  نظر  در   200 GPa

نظر  در   0/3 و   0/2 ترتیب  به  فولاد  و  بتن  برای  پواسون  است. ضریب   3
گرفته  شده است. تیر مورد نظر تحت یک تنش نامنظم برشی در وسط تیر 
گرفته  قرار   -4/6×106  N/m2 یکنواخت  برشی  تنش  یک  و   )21 )شکل 
است. بار نامنظم ناشی از ضربه در وسط تیر به صورت تنشی به عرض شعاع 
همسایگی وارد می  شود. موج  های نشان داده شده در شکل 22 بار نوع 1 و بار 
نوع 2 استفاده شده در این مثال هستند. بار نوع 1 در مدت 3200 میکروثانیه 
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شکل 19. خطای بیشینه  جابجایی نقطه ی مرجع. الف (خطای منحنی جابجایی ناشی از بار نوع 1. ب( در شکل زیر نمودار میله ای برای خطای 
پاسخ جابجایی انتهای تیر ارائه  شده است.

Fig. 19. Maximum reference point displacement error. a) Displacement curve due to load type 1. b) Displacement 
curve due to load type 2.

 ب الف 

  
 د ج

  
( محاسبات با  . ج و د2و  1بار نوع ( محاسبات با استفاده از موج اصلی و ب . الفداینامیکپری خط ترک و آسیب ذرات . 19شکل 

 2و  1بار نوع  A4استفاده از موج تقریبی  
Figure 20. Crack line and peridynamics particle damage. a and b) Results obtained using the main wave 

of load type 1 and 2. c and d) Results obtained using the approximate wave A4 of load type 1 and 2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 20. خط ترک و آسیب ذرات پری داینامیک. الف و ب( محاسبات با استفاده از موج اصلی بار نوع 1 و 2. ج و د( محاسبات با استفاده از موج 
تقریبی A4 بار نوع 1 و 2

Fig.  20. Crack line and peridynamics particle damage. a and b) Results obtained using the main wave of load type 
1 and 2. c and d) Results obtained using the approximate wave A4 of load type 1 and 2
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 ی تیر دو سر ساده سازه. 20شکل 

Figure 21. Simple supported beam structure 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 21. سازه ی تیر دو سر ساده

Fig. 21. Simple supported beam structure

شکل 22. بار ضربه ای گسسته ی وارد شده بر سازه

22. Discrete impact load applied on the structure

و بار نوع 2 در مدت 2900 میکروثانیه به تیر دو سر ساده وارد می  شود.
در ادامه پاسخ شتاب برای موج اصلی و موج  های تقریبی در دو جهت 
x و z مقایسه شده است. مطابق شکل  های زیر می  توان دریافت که منحنی 
عملکرد  دارای  چهارم  مرحله  ی  تا  موجک  روش  از  به  دست  آمده  تقریبات 
تقریبی خوبی است. همچنین می  توان دریافت که خطای پاسخ به  دست  آمده 

از موج تقریبات در جهت z کمتر است.
در جدول زیر پاسخ بیشینه جابجایی، سرعت و شتاب برای موج اصلی و 
موج تقریبات ارائه  شده است. همچنین سرعت تحلیل سازه برای حالتی که از 
موج اصلی استفاده شود و حالتی که از موج تقریبی استفاده شود، نشان داده  
شده است. مطابق این جدول مشاهده می  شود که همه  ی موج  های تقریبی 
دارای عملکرد مناسبی هستند. خطا در همه  ی موج  های تقریبی چیزی حدود 

3 الی 10 درصد است. در این مثال نیز موج A4 با کاهش زمان محاسبات 
93 درصدی خطایی قابل چشم پوشی در محاسبات وارد می کند.

مطابق نتایج ارائه  شده در جدول 6 و 7 می  توان دریافت که روش ارائه  
به  طوری  است.  برخوردار  مناسبی  فوق العاده  عملکرد  از  مثال  این  در  شده 
 که روش ارائه  شده برای بار نوع 2 بسیار دقیق عمل می  کند. خطای پاسخ 
شتاب نقطه  ی مرجع سازه برای موج A5 در هر دو جهت x و z نزدیک 
به صفر است. همچنین موج  های تقریبی برای به دست آوردن پاسخ سرعت 
در   A5 موج  از  استفاده  دارند.  درصد   7 از  کمتر  خطایی  نیز  جابجایی  و 
بارگذاری نوع 2 زمان محاسبات را از 7564 به 228 ثانیه می  رساند؛ که این 
کاهش محاسبات بسیار چشم گیر است. در بار نوع 1 نیز پاسخ جابجایی برای 
موج  های تقریبی در هر دو جهت x و z دارای خطایی کمتر از 3/5 درصد 
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 .z ب( پاسخ شتاب بار نوع 1 در جهت .x شکل 23. مقایسه ی منحنی پاسخ شتاب برای نقطه ی مرجع بار نوع 1 و 2. الف( پاسخ شتاب بار نوع 1 در جهت
.z و( پاسخ شتاب بار نوع 2 در جهت .x ه( پاسخ شتاب بار نوع 2 در جهت

Fig. 23. Comparison of the acceleration response curve of the reference point for load type 1 and 2. a) The acceleration 
response for load type 1 in the x direction. B) The acceleration response for load type 1 in the z direction. C) The accel-

eration response for load type 2 in the x direction. D) The acceleration response for load type 2 in the z direction.

جدول 6. جابجایی، سرعت و شتاب بیشینه در جهت x و z برای بار نوع 1

Table 6. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions for load type 1
 1برای بار نوع  zو  xجهت  درجابجایی، سرعت و شتاب بیشینه . 6جدول 

Table 6. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions for load type 1 
 

 موردموج 
زمان تحلیل به  نقاط تعداد  نظر

 ثانیه

بیشینه جابجایی نقطه 
)3مرجع  ( 10−m 

بیشینه سرعت نقطه مرجع  
(m/s) 

ی  بیشینه شتاب نقطه
)4مرجع  / ( 102m s 

x z x z x z 
ی  زلزله

1/ 12 9334 19890 اصلی  50 /5  73 /0  24 /2  21 /2  09 /3  

1/ 12 4725 9945 1فیلتر   50 /5  73 /0  26/2  21 /2  09 /3  
16/1 2361 4973 2فیلتر   51 /5  80 /0  26/2  21 /2  09 /3  
16/1 1166 2487 3فیلتر   51 /5  88 /0  26/2  88 /4  12 /3  
16/1 583 1244 4فیلتر   52 /5  88 /0  31 /2  88 /4  23 /3  
16/1 293 622 5فیلتر   52 /5  88 /0  36/2  88 /4  22 /4  
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شکل 24. خطای بیشینه  جابجایی نقطه ی مرجع. الف و ب( خطای منحنی جابجایی ناشی از بار نوع 1 ب( در شکل زیر نمودار میله ای برای 
خطای پاسخ جابجایی انتهای تیر ارائه  شده است.

Fig. 24. Maximum reference point displacement error. a) Displacement curve due to load type 1. b) Displace-
ment curve due to load type 2.

جدول 7. جابجایی، سرعت و شتاب بیشینه در جهت x و z برای بار نوع 2

Table 7. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions for load type 2

 
 2برای بار نوع  zو  xجهت  درجابجایی، سرعت و شتاب بیشینه . 7جدول 

Table 7. Maximum displacement, velocity and acceleration in the x and z directions for load type 2 
 

 موردموج 
زمان تحلیل به  نقاط تعداد  نظر

 ثانیه

بیشینه جابجایی نقطه 
)4مرجع  ( 10−m 

بیشینه سرعت نقطه مرجع  
(m/s) 

ی  بیشینه شتاب نقطه
)4مرجع  / ( 102m s 

x z x z x z 
ی  زلزله

8/ 88 7564 18000 اصلی  95 /49  90 /0  26/2  12 /5  92 /3  

8/ 89 3713 9000 1فیلتر   95 /49  90 /0  30 /2  12 /5  92 /3  
9/ 01 1830 4500 2فیلتر   95 /49  90 /0  30 /2  12 /5  92 /3  
9/ 18 924 2250 3فیلتر   95 /49  94 /0  31 /2  12 /5  92 /3  
9/ 22 464 1125 4فیلتر   95 /49  94 /0  32 /2  12 /5  92 /3  
62/9 228 563 5فیلتر   95 /49  96/0  32 /2  12 /5  92 /3  

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

هستند. همچنین خطای محاسبات برای پاسخ سرعت سازه در جهت z کمتر 
از 5 درصد است. شتاب سازه برای موج تقریبی A1 در بارگذاری نوع 1 از 
عملکرد خوبی برخوردار است. به  طور کلی می  توان گفت در این مثال برای 
بار نوع 2 می  توان از موج A5 به  جای موج اصلی استفاده کرد. استفاده از 
این در  بار نوع 2 خطای قابل توجهی وارد محاسبات نمی  کند.  این موج در 
افزایش  برابر   32 را  محاسبات  سرعت  موج  این  از  استفاده  که  است  حالی 
می  دهد. استفاده از تبدیل موجک برای بار نوع 1 نیز تا مرحله  ی پنجم فیلتر 
خوب عمل می  کند. به این صورت که اگر هدف از تحلیل به دست آوردن 
پاسخ جابجایی سازه باشد می  توان از موج A5 بدون وارد شدن خطای زیاد 

پاسخ  برای خطای  میله  ای  نمودار  زیر  استفاده کرد. در شکل  در محاسبات 
جابجایی انتهای تیر ارائه  شده است.

در این مثال نیز اثر شکستن باندها وارد محاسبات تحلیلی شده است لذا در 
ادامه کانتور مربوط به خط ترک و میزان آسیب ذرات در روش پری داینامیک 
از موج  های  ارائه  شده است. مطابق شکل 25 می  توان دریافت که استفاده 
تقریبی خطایی در خط ترک ایجاد نمی  کند. این بدان معنا است که در صورتی  
که از موج A4 به جای موج اصلی استفاده شود، خط ترک و آسیب ذرات 
بسیار مشابه حالتی است که از موج اصلی استفاده شود. خط ترک به  دست 

 آمده از موج A4 در بارگذاری نوع 2 از خطای کمتری برخوردار است.
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 ب الف 

  
 د ج

  
. ج و د( محاسبات با  2و  1. الف و ب( محاسبات با استفاده از موج اصلی بار نوع داینامیکپری خط ترک و آسیب ذرات . 24شکل 

 2و  1بار نوع  A4استفاده از موج تقریبی  
Figure 25. Crack line and peridynamics particle damage. a and b) Results obtained using the main wave 

of load type 1 and 2. c and d) Results obtained using the approximate wave A4 of load type 1 and 2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 25. خط ترک و آسیب ذرات پری داینامیک. الف و ب( محاسبات با استفاده از موج اصلی بار نوع 1 و 2. ج و د( محاسبات با استفاده 
از موج تقریبی A4 بار نوع 1 و 2

Fig. 25. Crack line and peridynamics particle damage. a and b) Results obtained using the main wave of 
load type 1 and 2. c and d) Results obtained using the approximate wave A4 of load type 1 and 2

 نتیجه گیری6- 
در این مقاله برای اولین بار به بررسی تبدیل موجک برای کاهش زمان 
محاسبات در تحلیل  های پری داینامیک پرداخته شد. در این راستا ابتدا نشان 
داده شد که روش پری داینامیک در پیش  بینی پاسخ سازه  های بتنی مسلح و 
غیرمسلح از عملکرد و دقت بسیار خوبی برخوردار است. سپس سازه  های مورد 
نظر که شامل تیرهای یک سر گیردار و تیرهای دو سر ساده می  شدند تحت 
انتخاب  شده شامل محتوای  بار  های  بارهای ضربه  ای گسسته قرار گرفتند. 
برای تحلیل  این موج  ها  از  بودند و در مقالات گذشته  فرکانسی پیچیده  ای 
تبدیل  توسط  نظر  مورد  موج  های  راستا  این  در  بود.  شده  استفاده   سازه  ها 
موجک تا 5 مرحله فیلتر شدند. در مرحله  ی بعد سازه  های مورد نظر به  صورت 
خطی و غیرخطی با در نظر گفتن اثرات پیوستگی هندسی و با در نظر گفتن 

اثرات ترک تحلیل شدند. نتایج به دست آمده از تحلیل  ها به شرح زیر است:
• بر اساس نتایج به دست آمده از صحت سنجی مربوط به تحلیل 	

در  خوبی  عملکرد  پری داینامیک  روش  دریافت  می  توان  بتنی  سازه  های 
پیش  بینی پاسخ سازه  های بتنی دارد.

• ترک 	 اثرات  گفتن  نظر  در  بدون  و  خطی  تحلیل  از  استفاده  با 
می  توان دریافت روش موجک می  تواند زمان محاسبات را با خطایی کمتر از 6 
درصد تا 75 درصد و با خطایی نزدیک به 20 درصد تا 87 درصد کاهش دهد.

• ترک 	 اثرات  گرفتن  نظر  در  با  و  غیرخطی  تحلیل  از  استفاده  با 
می  توان دریافت روش موجک می  تواند زمان محاسبات را با خطایی کمتر 
از 5 درصد تا 87 درصد و با خطایی نزدیک به 6 درصد تا 94 درصد کاهش 

دهد.
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• تیر یک سر گیردار و دو 	 از شکل ترک در  آمده  به دست  نتایج 
مسائل  در  مطلوب روش موجک  عملکرد  دهنده  ی  نشان  بتنی  ساده  ی  سر 

غیرخطی است.
• به طور کلی از تحلیل  های خطی و غیرخطی می  توان نتیجه گرفت 	

که استفاده از موج  های A1 تا A5 به ترتیب زمان محاسبات را تا حدود 50، 
75، 87، 94 و 97 درصد کاهش می  دهد.

• می  توان گفت که روش ارائه شده با داشتن خطایی محدود دارای 	
عملکردی مناسب در کاهش زمان محاسبات در مسائل پری  داینامیک است.

     باید به این نکته توجه کرد که با توجه به اتفاقات عموماً غیرقابل 
برخی  برای  لذا  می  دهد،  رخ  سازه  شدن  غیرخطی  طول  در  که  پیش  بینی 
سازه  ها فیلتر مرحله 3، برای برخی فیلتر مرحله  ی 4 و برای برخی فیلتر مرحله 
5 آخرین موج تقریبی دقیق محسوب می  شود. اما می  توان گفت در همه  ی 
زمان محاسبات  با کاهش 87 درصدی  تقریبی مرحله  ی سوم  سازه  ها موج 

می  تواند موج تقریبی قابل اطمینانی باشد.
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نویسندگان این مقاله بر خود لازم می دانند مراتب تشکر و قدردانی خود 
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منابع
[1] A.A. Griffith, VI. The phenomena of rupture and flow in 

solids, Philosophical transactions of the royal society of 

london. Series A, containing papers of a mathematical or 

physical character, 221(582-593( (1921( 163-198.

[2] S.A. Silling, Reformulation of elasticity theory for 

discontinuities and long-range forces, Journal of the 

Mechanics and Physics of Solids, 48(1( (2000( 175-209.

[3] S.A. Silling, E. Askari, A meshfree method based on the 

peridynamic model of solid mechanics, Computers & 

structures, 83(17-18( (2005( 1526-1535.

[4] B. Kilic, A. Agwai, E. Madenci, Peridynamic theory 

for progressive damage prediction in center-cracked 

composite laminates, Composite Structures, 90(2( (2009( 
141-151.

[5] C. Diyaroglu, E. Oterkus, S. Oterkus, E. Madenci, 

Peridynamics for bending of beams and plates with 

transverse shear deformation, International Journal of 

Solids and Structures, 69 (2015( 152-168.

[6] D. Huang, G. Lu, P. Qiao, An improved peridynamic 

approach for quasi-static elastic deformation and brittle 

fracture analysis, International Journal of Mechanical 

Sciences, 94 (2015( 111-122.

[7] E. Madenci, K. Colavito, N. Phan, Peridynamics for 

unguided crack growth prediction under mixed-mode 

loading, Engineering Fracture Mechanics, 167 (2016( 
34-44.

[8] P. Seleson, D.J. Littlewood, Convergence studies in 

meshfree peridynamic simulations, Computers & 

Mathematics with Applications, 71(11( (2016( 2432-
2448.

[9] V.P. Nguyen, T. Rabczuk, S. Bordas, M. Duflot, Meshless 

methods: a review and computer implementation aspects, 

Mathematics and computers in simulation, 79(3( (2008( 
763-813.

[10] T. Rabczuk, T. Belytschko, Cracking particles: a 

simplified meshfree method for arbitrary evolving 

cracks, International Journal for Numerical Methods in 

Engineering, 61(13( (2004( 2316-2343.

[11] F. Bobaru, Y.D. Ha, Adaptive refinement and multiscale 

modeling in 2D peridynamics,  (2011(.

[12] D. Dipasquale, M. Zaccariotto, U. Galvanetto, Crack 

propagation with adaptive grid refinement in 2D 

peridynamics, International Journal of Fracture, 190(1-2( 
(2014( 1-22.

[13] J. Lee, S.E. Oh, J.-W. Hong, Parallel programming of a 

peridynamics code coupled with finite element method, 

International Journal of Fracture, 203(1-2( (2017( 99-
114.

[14] F. Mossaiby, R. Rossi, P. Dadvand, S. Idelsohn, 

OpenCL‐based implementation of an unstructured edge‐

based finite element convection‐diffusion solver on 

graphics hardware, International Journal for Numerical 

Methods in Engineering, 89(13( (2012( 1635-1651.

[15] B. Kilic, E. Madenci, Prediction of crack paths in 

a quenched glass plate by using peridynamic theory, 



نشریه مهندسی عمران امیرکبیر، دوره 54، شماره 7، سال 1401، صفحه 2713 تا 2738

2737

International journal of fracture, 156(2( (2009( 165-177.

[16] B. Kilic, E. Madenci, Structural stability and failure 

analysis using peridynamic theory, International Journal 

of Non-Linear Mechanics, 44(8( (2009( 845-854.

[17] P. Diehl, M.A. Schweitzer, Efficient neighbor search for 

particle methods on GPUs, in:  Meshfree Methods for 

Partial Differential Equations VII, Springer, 2015, pp. 
81-95.

[18] Q. Le, W. Chan, J. Schwartz, A two‐dimensional 

ordinary, state‐based peridynamic model for linearly 

elastic solids, International Journal for Numerical 

Methods in Engineering, 98(8( (2014( 547-561.

[19] R. Kamgar, R. Tavakoli, P. Rahgozar, R. Jankowski, 

Application of discrete wavelet transform in seismic 

nonlinear analysis of soil–structure interaction problems, 

Earthquake Spectra,  (2021( 8755293020988027.

[20] R. Kamgar, N. Majidi, A. Heidari, Wavelet-based 

Decomposition of Ground Acceleration for Efficient 

Calculation of Seismic Response in Elastoplastic 

Structures, Periodica Polytechnica Civil Engineering,  
(2020(.

[21] R. Kamgar, M. Dadkhah, H. Naderpour, Seismic 

response evaluation of structures using discrete wavelet 

transform through linear analysis, in:  Structures, 

Elsevier, 2021, pp. 863-882.

[22] M. Dadkhah, R. Kamgar, H. Heidarzadeh, Reducing the 

Cost of Calculations for Incremental Dynamic Analysis 

of Building Structures Using the Discrete Wavelet 

Transform, Journal of Earthquake Engineering,  (2020( 
1-26.

[23] E. Salajegheh, A. Heidari, Dynamic analysis of 

structures against earthquake by combined wavelet 

transform and fast Fourier transform, Asian Journal of 

Civil Engineering,  (2002(.

[24] E. Salajegheh, A. Heidari, Time history dynamic 

analysis of structures using filter banks and wavelet 

transforms, Computers & structures, 83(1( (2005( 53-68.

[25] A. Heidari, E. Salajegheh, Time history analysis of 

structures for earthquake loading by wavelet networks, 

ASIAN JOURNAL OF CIVIL ENGINEERING, 7 
(2006(.

[26] A. Heidari, J. Raeisi, S. Pahlavan Sadegh, Dynamic 

analysis of shear building structure using wavelet 

transform, Journal of Numerical Methods in Civil 

Engineering, 2(4( (2018( 20-26.

[27] A. Heidari, S. Pahlavan sadegh, J. Raeisi, Investigating 

the Effect of Soil Type on Non-linear Response Spectrum 

Using Wavelet Theory, International Journal of Civil 

Engineering, 17(12( (2019( 1909-1918.

[28] A. Kaveh, A. Aghakouchak, P. Zakian, Reduced record 

method for efficient time history dynamic analysis and 

optimal design, Earthquake and Structures, 35 (2015( 
637-661.

[29] A. Heidari, N. Majidi, Earthquake Mapping Acceleration 

Analysis Using Wavelet Method, Earthquake Engineering 

and Engineering Vibration,  (2019(.

[30] R. Kamgar, N. Majidi, A. Heidari, Continuous Wavelet 

and Fourier Transform Methods for the Evaluation of the 

Properties of Critical Excitation, Amirkabir Journal of 

Civil & Environmental Engineering (In Persian(,  (2019(.

[31] O. Weckner, R. Abeyaratne, The effect of long-range 

forces on the dynamics of a bar, Journal of the Mechanics 

and Physics of Solids, 53(3( (2005( 705-728.

[32] S.A. Silling, M. Zimmermann, R. Abeyaratne, 

Deformation of a peridynamic bar, Journal of Elasticity, 
73(1-3( (2003( 173-190.

[33] R.B. Lehoucq, S.A. Silling, Force flux and the 

peridynamic stress tensor, Journal of the Mechanics and 

Physics of Solids, 56(4( (2008( 1566-1577.

[34] H.D. Miranda, J. Orr, C. Williams, Fast interaction 

functions for bond-based peridynamics, European 

Journal of Computational Mechanics, 27(3( (2018( 247-
276.

[35] F. Mossaiby, A. Shojaei, M. Zaccariotto, U. Galvanetto, 

OpenCL implementation of a high performance 3D 

Peridynamic model on graphics accelerators, Computers 

& Mathematics with Applications, 74(8( (2017( 1856-
1870.

[36] L. Wu, D. Huang, Y. Xu, L. Wang, A rate-dependent 



نشریه مهندسی عمران امیرکبیر، دوره 54، شماره 7، سال 1401، صفحه 2713 تا 2738

2738

dynamic damage model in peridynamics for concrete 

under impact loading, International Journal of Damage 

Mechanics, 29(7( (2020( 1035-1058.

[37] R.W. Macek, S.A. Silling, Peridynamics via finite 

element analysis, Finite Elements in Analysis and 

Design, 43(15( (2007( 1169-1178.

[38] M. Misiti, Y. Misiti, G. Oppenheim, J. Poggi, Wavelet 

Toolbox: Computation, Visualization, Programming 

User’s Guide, Ver, 1.

[39] S. Addison Paul, The illustrated wavelet transform 

handbook: introductory theory and applications in 

science, engineering, medicine and finance, Institute of 

Physics Publishing, 2002.

[40] R. Polikar, The Wavelet Tutorial-http:\\users. rowan. 

edu/∼ polikar, WAVELETS/WTpart1. html,  (1999(.

[41] M. Schneiders, v.d. Molengraft, M. Steinbuch, 

Wavelets in control engineering, Technische Universiteit 

Eindhoven, 2001.

[42] O. Rioul, P. Duhamel, Fast algorithms for discrete and 

continuous wavelet transforms, IEEE Transactions on 

Information Theory, 38(2( (1992( 569-586.

[43] S.G. Mallat, A theory for multiresolution signal 

decomposition: the wavelet representation, IEEE 

Transactions on Pattern Analysis & Machine Intelligence, 
(7( (1989( 674-693.

[44] G. Strang, T. Nguyen, Wavelets and Filter Banks, 2 nd 

ed., SIAM, 1996.

[45] P.S. Addison, The Illustrated Wavelet Transform 

Handbook: Introductory Theory and Applications in 

Science, Engineering, Medicine and Finance, 2 nd ed., 

CRC Press, 2016.

[46] R. Polikar, The Wavelet Tutorial, in, 1996.

[47] S. Mallat, A Wavelet Tour of Signal Processing, Elsevier, 

USA, 2008.

[48] A. Heidari, E. Salajegheh, Approximate dynamic 

analysis of structures for earthquake loading using FWT, 

International Journal of Engineering, 20(1( (2007(.

[49] L. Hsu, C.-T. Hsu, Complete stress—strain behaviour of 

high-strength concrete under compression, Magazine of 

concrete research, 46(169( (1994( 301-312.

[50] P. Wang, S. Shah, A. Naaman, Stress-strain curves of 

normal and lightweight concrete in compression, in:  

Journal Proceedings, 1978, pp. 603-611.

[51] S. Popovics, A numerical approach to the complete 

stress-strain curve of concrete, Cement and concrete 

research, 3(5( (1973( 583-599.

[52] J. Del Viso, J. Carmona, G. Ruiz, Shape and size effects 

on the compressive strength of high-strength concrete, 

Cement and Concrete Research, 38(3( (2008( 386-395.

[53] A. Committee, I.O.f. Standardization, Building code 

requirements for structural concrete (ACI 318-08( and 

commentary, in, American Concrete Institute, 2008.

[54] Z. Yang, J. Chen, Finite element modelling of multiple 

cohesive discrete crack propagation in reinforced 

concrete beams, Engineering Fracture Mechanics, 72(14( 
(2005( 2280-2297.

[55] M.M. Raouffard, M. Nishiyama, Fire response of exterior 

reinforced concrete beam-column subassemblages, Fire 

Safety Journal, 91 (2017( 498-505.

چگونه به این مقاله ارجاع دهیم
N. Majidi, H. Tajmir Riahi, S. M. Zandi, Reducing computational efforts in linear and non-
linear analysis of peridynamic models under impact loads, Amirkabir J. Civil Eng., 54(7) 
(2022) 2713-2738.

DOI: 10.22060/ceej.2022.20075.7337


